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Navod k obsluze V1.2

Revize leden 2019

Blahoprejeme vam k zakoupeni noveého vyrobku. Najdéte si ¢as pro dukladné prostudovani celeho
navodu, abyste se s nim dobre seznamili.

Doporucujeme, abyste pravidelné navstévovali stranky vénované modelim fady Mavic 2 Enterprise
na www.stablecam.com a www.dji.com, které jsou pravidelné aktualizovany. Zde najdete cerstveé in-
formace o vyrobku, popisy technickych vylepseni, aktualizaci a oprav navodu. Vzhledem k moznym
zmeénam vyrobku, které neni mozno dopfedu predvidat, si vyrobce vyhrazuje pravo ménit informa-
ce obsazené v navodu bez predchoziho upozornéni.

Pokud mate néjaké dotazy nebo nejasnosti tykajici se naseho vyrobku, obratte se servis dovozce,
firmu STABLECAM s.r.o. (www.stablecam.com).

POZOR: Komercni vyuziti (napf. pro letecké fotografovani) nebo provoz modelu s auto-
nomnim Fidicim systémem (bez rizeni modelu pilotem v primé viditelnosti pomoci RC sou-
pravy v realném case po celou dobu letu) na Gizemi Ceské republiky podléha zakonnym ome-
zenim, vyzaduje certifikaci modelu i pilota Ufadem pro civilni letectvi a Fidi se smérnicemi
timto Gfadem vydavanymi. PFi nerespektovani vySe uvedeného se vystavujete riziku postihu
dle zakona.

Tento vyrobek a navod jsou z oficialni distribuce pro Ceskou Republiku. Vyhradnim dovoz-
cem produkti DJI je firma STABLECAM s.r.o. (www.stablecam.com).

POZOR: Toto neni hracka. Tento vyrobek je uréen pro provozovani osobami starsimi 18 let.



POUZIVANI TOHOTO NAVODU

Vyznam pouzivanych symboll
Varovani @ POZOR & Rady a tipy {Q} Pozndmka

Pied prvnim vzletem

Pred prvnim pouzitim dronu z fady Mavic 2 Enterprise pozorné prostudujte:

1. Obsah sady

2. Navod k obsluze

3. Privodce pro rychly start

4. Prohlaseni a Zasady bezpecného provozu

5. Zasady bezpeéného provozu Inteligentniho akumulatoru

Dirazné doporuéujeme shlédnuti viech instruktaznich videi na oficialnich strankach DJI a prostudovani
«Prohladeni” dfive, nez poprvé vzlétnete. K prvnimu vzletu se pripravte s pomoci ,Privodce pro rychly start” a
.Navodu k obsluze”, Podrobnéjii informace najdete v ,Navodu k obsluze”.

Instruktazni videa
Doporucujeme vam, abyste si prohlédli instruktazni videa dfive, nez se pokusite poprvé zapnout
MAVIC 2 Enterprise: http:/www.dji.com/mavic-2-enterprise/info#video

Stazeni aplikace DJI Pilot

Dbejte, abyste za letu pouzivali aplikaci DJ| Pilot*. Oskenujte QR kéd napravo pro stazeni nejnovéjsi E®

verze. Poutivejte mobilni zafizeni s operacnim systémem Android V 5.0 nebo vysiim, popf. s ¢

operaénim systémem iOS 10.0 nebo vyi8im.

*) Pro vysii bezpeénost je let omezen na vysku do 30 m a vzddlenost do 50 m, kdyZ dron za letu neni
pfipojen k aplikaci DJI. To se tykd DJI Pilot a viech aplikaci kompatibilnich s modely DJI.

Pozn.: Prehled otestovanych kompatibilnich mobilnich zafizeni najdete na http://www.dji.com/mavic-2-enterprise/

download

Stazeni obsluzného programu DJI Assistant 2 pro Mavic
Stahnéte si obsluzny program DJI Assistant 2 z http://www.dji.com/mavic-2-enterprise/download
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POPIS VYROBKU
Tato kapitola predstavuje Mavic 2 Enterprise a popisuje jednotlivé ¢asti modelu a vysilac.

Uvod

Mavic 2 Enterprise disponuje viesmérovymi vizualnimi a infracervenymi systémy detekce prekazek. Pokrocilé tech-
nologie DI, jako je detekce piekazek a APAS (Pokrocily systém asistence pilotovi) umoziiuji jednodusde pofizovat
sloZité zabéry (pro Mavic 2 Enterprise Dual neni systém APAS dostupny). Doplrikové funkce jako vestavény systém
Air-Sense vam poskytuji informace o okolnim vzduiném letovém prostoru a ochrana heslem pomaha udrzet bez-
peény piistup k vaiemu modelu a chranit vase data. Mavic 2 Enterprise ma také pfipojitelné moduldrni prislusen-
stvi, jako je reflektor M2E Spotlight, svételny majak M2E Beacon a reproduktor M2E Speaker, které jsou vyrabény
specialné pro rizné praomyslove aplikace.
Mavic 2 Enterprise je vybaven plné stabilizovanym 3-osym zavesem s kamerou schopnou pofizovat 4K videa a fo-
tografie 12 megapixelt s 24-48 mm objektivemn s dvojnasobnym optickym zoomem umoznujicim pouzivani filtrd.
Mavic 2 Enterprise Dual je vybaven plné stabilizovanym 3-osym zavésem s infracervenou FLIR termokamerou a
kamerou pro viditelné svétlo poskytujicimi soucasné obraz v infracerveném i viditelném spektru. Infracervena
termokamera pofizuje video 640x480, kamera pro viditelné svétlo snima 4K video a fotografie 12 megapixel(.
Mavic 2 Enterprise pouZiva nejnovéjii technologie pro zvyieni stability a kvality zaznamu, coz pfinasi snizeni
uhlovych vibraci na £0,005” u Mavicu 2 Enterprise a £0,01° u Mavicu 2 Enterprise Dual.
Ve vysilaéi je vestavéno nejnovéjii prenosoveé zafizeni DJI s technologii OCUSYNC 2.0 nabizejici maximalni do-
sah az 5 km a pfenasejici video z modelu do aplikace DJI Pilot na vasiem mobilnim zafizeni pfi az 1080p. Vysilac
pracuje v pasmu 2,4 GHz i 5,8 GHz a mizZe automaticky bez zpozdéni vybirat kanaly nejvhodnéjsi pro prenos.
Model a kameru je mozno snadno ovladat tlacitky na vysilaci a v aplikaci. LCD displej na vysilaci poskytuje in-
formace o modelu v redlném ¢ase a snimatelné paky krizovych avladaéi cini vysila¢ velmi skladnym. Maximalni
doba provozu vysilace je 2 hodiny 15 minut. Mavic 2 Enterprise se mizZe pochlubit maximalni rychlosti 72 km/h
a maximalni dobou letu az 31 minut.

;Q'_ = Hlavni rozdil mezi Mavicem 2 Enterprise a Mavicem 2 Enterprise Dual je v kamefe. Vieobecny popis
i ostatnich casti je shodny pro oba stroje fady Mavic 2 Enterprise,

A « Maximalni doba letu byla testovana za bezvétfi na urovni mofe pfi stalé rychlosti 25 km/h. Tuto
hodnotu je tfeba povazovat pouze za orientacni udaj.
= Vysilac je schopen dosahnout maximalniho dosahu na otevieneém prostranstvi bez elektromagne-
tickeho ruseni s modelem ve vyice cca 120 m. Maximalni doba provozu byla testovana za laborator-
nich podminek; uvedena hodnota je pouze orientacni,
« Pasmo 5,8 GHz neni mozno v nékterych zemich pouZivat. Seznamte, se, prosim, s mistnimi predpisy.

Priprava Mavicu 2 Enterprise
Priprava modelu
Model je z vyroby dodavan se sklopenymi rameny. Ramena vyklopte nasledujicim postupem,
1. Sejméte kryt zavésu z kamery.
2. Vyklopte predni ramena a poté zadni ramena dle obrazku.

Pokud s modelem nelétate, nasadte kryt zavésu.

1) Zavés pridrite ve stiedové poloze s kamerou namifenou
vpred a sklopnou ast krytu zavésu zasunte mezi zavés a
model,

2) Vystupky na okraji kupolovité ¢asti krytu zasunte do drazek
na spodku pfidé modelu. Kupolovitou ¢ast krytu poté pfi-
lopte pies zavés tak, aby zapadla jeji zapadka v zadni Casti
krytu. Uzaméeni zapadky je doprovazeno sladitelnym cvak-
nutim.




3. Upevneni vrtuli
Vrtule s bilymi znackami namontujte na motory s bilymi znackami, Vrtuli pfitlacte doll na desku unasece a
otocte ji ve sméru Sipky na znadce s ,uzaméenym zamkem” vylisované na vrtuli dokud neni spolehlivé upev-
néna. Vrtule bez bilych znacek namontujte na motory bez znacek. Rozlozte listy viech vrtuli.

I

4. Z bezpecnostnich divodu je Inteligentni pohonny akumulator dodavan ve stavu hibernace. Pred prynim po-
uZitim akumulator nabijte a aktivujte s pomoci dodavaného sitového nabijece. Po letu Inteligentni pohonny
akumulator vyjmete z modelu a nabijte jej po pripojeni k sitovéemu nabijeéi.

100-240V

Doba nabijeni: 1 h 30 min

« Nejprve vyklopte predni ramena i vrtule a az poté vyklopte zadni ramena.

+ Pred vzletem sejméte kryt zavésu a zkontrolujte, ze vSechna ramena jsou vyklopena a vrtule roz-
loZzené drive, nez model zapnete. Jinak to mizZe negativné ovlivnit automatické testovani systému
modelu po zapnuti.

Pfiprava vysilace SRERRES ;
1. Vyklopte ramena drzaku mobilniho zafizeni a antény.
2. Paky kfizovych ovladaéii vyjméte z jejich tlozného prostoru ve vysilaéi a nadroubujte je na misto.

3. Zvolte RC kabel odpovidajici pouzitému typu mobilniho zafizeni. Standardné je pfipojen RC kabel s konekto-
rem typu Lightning a jako prisludenstvi jsou s modelem dodavény kabely se standardnim konektorem mikro
USB a USB typ C. Konektor RC kabelu zapojte do vaseho mobilniho zafizeni. Mobilni zafizeni zasunte do drza-
ku a zajistéte je pfitlacenim ramen.

Pii vymeéneé RC kabelu se fidte nasledujicimi obrazky. Pfi pouziti kabelu s konektorem USB-C je tfeba vyménit
posuvnou zarazku RC kabelu.
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& = Vage mobilni zarizeni mlZete také k vysilaci pfipojit pomoci USB kabelu, je-li mobilni zafizeni prilis
velké na to, aby se veslo mezi ramena drzdku. Jeden konec kabelu zapojte do vaseho mobilniho
zafizeni a druhy konec do USB portu na spodku vysilace.
= Je normalni, Ze vyklapéni ramen jde ponékud ztuha v dtsledku tfeni mezi rameny a modelem. To je
dano konstrukci modelu,
= Zasuvky mikro USB a USB nepouzivejte soucasné pro pfenos videa. Odpojte jeden z kabel( ze zasuv-
ky drive, nez zapojite prisludny kabel do druhé zasuvky.

Hlavni éasti Mavicu 2 Enterprise

1. Pfedni vizualni systém detekce
2.Vrtule

3. Motory

4. Pfedni LED

5. Antény

6. Zavés s kamerou
7. Zadni vizualni systém detekce
8. LED letovy indikator
9. Zapadky Inteligentniho pohonného akumulatoru
10. Boéni vizualni systém detekce prekazek
11, Zasuvka USB-C
12. Parovaci tlagitko/Indikator parovani
13. Zasuvky pro prislusenstvi
Lf L 14, Kryt zasuvek pro pfislusenstvi
= FgfL_; e fﬁq 15, Indikator stavu akumulatoru
< 16. Hlavni vypinac

17. Inteligentni pohonny akumulator

7 18. Horni infracerveny systém detekce prekazek
L % =~ # ’ 19. Spodni vizualni systém detekce prekazek

/ 20. Zasuvka pro mikro SD kartu
21. Spodni infracerveny systém detekce prekazek

22. Pomocné spodni svétlo (Ize pouzit jako svételny
majak pri slabém osvétleni)




Hlavni éasti Mavicu 2 Enterprise Dual

1. Predni vizualni systém detekce
2. Vrtule
3. Motory
4. Predni LED
5. Antény
6. Zavés s kamerou

A. Kamera pro viditelné svétlo

B. Infraervena kamera
7. Zadni vizualni systém detekce
8. LED letovy indikator
9. Zapadky Inteligentniho pohonného akumulatoru
10, Boéni vizualni systém detekce prekazek
11. Zasuvka USB-C
12. Parovaci tladitko/Indikator parovani
13. Zasuvky pro prislusenstvi
14, Kryt zasuvek pro prisluenstvi
15. Indikator stavu akumulatoru
16. Hlavni vypinac
17. Inteligentni pohonny akumulator
18. Horni infraerveny systém detekce prekazek
19. Spodni vizualni system detekce prekazek
20. Zasuvka pro mikro SD kartu
21. Spodni infracerveny systém detekce prekazek

22. Pomocné spodni svétlo (Ize pouzit jako svételny
majak pfi slabém osvétleni)



1. Antény
Pfenaseji signal pro ovladani modelu a video signal.

2. Tladitko Automaticky navrat (RTH)

Stisknéte a drite pro aktivaci automatického navratu
na Misto vzletu (RTH). Model se vrati na posledni za-
znamenané Misto vzletu. Opétovnym stiskem navrat
prerusite.

3.LCD displej
Zobrazuje stav systému vysilace a modelu.

4, Odnimatelné paky krizovych ovladaci

Ovladaji orientaci a pohyby modelu. Pra snadnou pre-
pravu jsou paky demontovatelné, Ve vychozim nasta-
veni jsou kiizové ovladace v Médu 2. Piifazeni funkei
jednotlivych os mazete zménit v aplikaci DJI Pilot.

5.Tlagitko Pauza - prerudeni inteligentniho letu
Jednou kratce stisknéte pro nouzové zastaveni a pre-
chod do viseni (jenom kdyZ jsou k dispozici GPS nebo
vizualni systém detekce).

6. Ulozny prostor pro paky kiizovych ovladaéi
Pro ulozeni pak kfizovych ovladaéll.

7. Drzak mobilniho zarizeni

Slouzi pro bezpeéné upevneéni vaseho mobiiniho za-
rizeni k vysilaci.

8, Zalozni zasuvka pro prenos obrazu (USB)

Pro pfipojeni mobilniho zafizeni pro pfenos obrazu
pomoci standardniho USB kabelu.

9. Tlacitko 5D

Vychozi nastaveni je uvedeno niZze. Funkce tlacitka
mizZe nastavit dle vasich potfeb v aplikaci DJI Pilot,
Doleva: Snizeni expozicni hodnoty EV.

Doprava: Zvyieni expozié¢ni hodnoty EV.

Nahoru: Vystredéni zavésu/zavés nahoru.

Doli: Vystiedéni zavésu/zavés doli.

Stisk: Vyvoldni inteligentniho letového menu DJI Pilot.

Aktivace

10. PFepinaé letovych rezimi
Pro prepinani letovych rezimu P, SaT.

11. Hlavni vypinac

Stisknéte jednou pro kontrolu aktualniho stavu nabi-
ti vysilacového akumulatoru. Stisknéte jednou, poté
znovu a podrite pro zapnuti/vypnuti vysilace.

12. Levé zadni tlacitko C1

Ve vychozim nastaveni slouzi pro zaostfen! na stied.
Funkci tlacitka muze nastavit die vasich potreb v apli-
kaci DJI Pilot.

13. Knoflik ovlddani zavésu
Otacenim knofliku se ovlada naklon kamery.

14, Zasuvka pro prenos obrazu/nabijeni (mikro USB)
Tento port pripojte k vasemu mobilnimu zafizeni s
pouzitim RC kabelu. Slouzi také pro pfipojeni sitového
nabijece pro nabijeni vysilacového akumulatoru,

15. Tlacitko zaznamu videa
Stiskem spustite zaznam videa; dalsim stiskem jej
ukoncite.

16. Tlaéitko ostfeni/spousti fotoaparatu

Stisknéte napdl pro automatické zaostieni. Jednim
stiskem poridite fotografii v rezimu zvoleném v apli-
kaci DJI Pilot.

17. Knoflik nastaveni zoomu
Otacenim se nastavuje zoom kamery.

18. Prave zadni tlacitko C2
Ve vychozim nastaveni slouzi pro prehravani. Funkci tla-
citka muize nastavit dle vasich potreb v aplikaci DJI Pilot,

Pfed prvnim poutzitim je tfeba Mavic 2 Enterprise aktivovat. Pi aktivaci s pomoci aplikace DJI Pilot se fidte po-

kyny na obrazovce.



MODEL
Tato kapitola popisuje funkce letovéhao fidiciho sytému, predniho, spodniho a zadniho detekéniho systému a
Inteligentnihc pohonného akumulatoru.

Predstaveni modelu

Mavic 2 Enterprise se sklada z letové fidici jednotky, systémi detekce prekazek, videopienosového zafizeni, po-
honného systému a Inteligentniha pohonného akumulatoru. Piehled hlavnich ¢asti modelu najdete v oddilu
Hlavni ¢asti modelu.

Letové rezimy
Mavic 2 Pro/Zoom ma k dispozici tfi letové rezimy, mezi kterymi mize uZivatel pfepinat a navic ¢tvrty rezim, do
kterého model pfechazi za urcitych okolnosti:

P-rezim: (Positioning, Pozice): Nejlépe pracuje, je-li k dispozici silny GPS signal. Model pouziva GPS a vizualni
systém detekce prekazek pro uréeni vlastni pozice, automatickou stabilizaci a navigaci mezi pfekazkami.

Je-li pfedni a zadni vizualni systém detekce zapnuty a Uroven osvétleni je dostacujici, maximalni naklon za letu
je 25” a maximalni letova rychlost vpfed je 50 km/h; maximalni letova rychlost vzad je 43 km/h.

Pozn.: P-rezim vyzaduje vétsi vychylku ovladaél pro dosaZeni vysokych rychlosti.

Je-li GPS signal slaby, kdyz neni k dispozici Systém detekce prekazek nebo je vypnuty, a kdyZ kompas zazna-
menava silné ruseni, model automaticky pfejde do ATTI rezimu (Attitude - Naklon). Neni-li k dispozici Systém
detekce piekazek, model nemdze presné udrzovat pozici nebo automaticky brzdit pred prekazkou, mize byt
létani v ATTI rezimu spojeno s urcitymi riziky. V ATTI rezimu muze byt model snadnéji ovliviiovan okolnim pro-
stiedim. Okolni vlivy, jako je treba vitr, mohou vést k samovolné zméné pozice ve vodorovne roving, coz muze
byt nebezpeéné zvlaité pfi létani ve stisnénych prostorach.

S-rezim (Sport, Sportovni): Ve Sportovnim rezimu je Systém detekce prekazek vypnuty a pro stabilizaci pozi-
ce model pouziva GPS. Maximalni rychlost letu je 72 km/h, Model nemize detekovat prekazky a vyhybat se jim,
Pozn.: Odezva modelu na fizeni je optimalizovana pro vy3si obratnost a rychlost, takze Mavic 2 Enterprise rea-
guje na pohyby ovladaciu mnohem citlivéji.

T-rezim (Tripod, TrojnoZka/stativ): T-rezim je zaloZzen na P-rezimu, pficemz rychlost letu je omezena, coz mo-
del ¢ini stabilnéjdim pfi nataceni. Maximalni rychlest letu, maximalni rychlost stoupani a klesani jsou 1 m/s. V
T-rezimu nejsou dostupné Inteligentni letaveé rezimy.

& « Piedni, Zadni, Boéni vizudlni systémy detekce a Hornl infraéerveny systém detekce jsou v S-rezimu
vypnuté, coz znamena, ze se model nebude schopen automaticky vyhnout pfekazkam nachazejicim
se na jeho letové trase.

= Maximalni rychlost a brzdna vzdalenaost jsou v S-rezimu (Sport) vyrazné zvétieny. Za bezveétfi je
vyzadovana minimalni brzdna vzdalenost 30 metrl (= vzdalenost nutna pro bezpecné zastaveni
modelu pred prekazkou).

» Rychlost klesani v S-rezimu je vyrazné vy3si.

« Odezva modelu je v S rezimu (Sport) vyrazné zvyiena, coZ znamena, Zze maly pohyb ovladale na
vysila¢i vyvola velky pohyb modelu. Pfi |étani dbejte zvysené opatrnosti a ponechavejte si vady
dostateény manévrovaci prostor.

« Pro zménu letového rezimu modelu slouZi prepinaé letovych rezimi na vysilaci. Abyste mohli pie-
pinat mezi riznymi letovymi rezimy v aplikaci DJI Pilot zapnéte volbu ,Multiple Flight Modes” (Vice
letovych rezima).

LED letovy indikator
Mavic 2 Enterprise je vybaven prednimi LED pozicnimi svétly a LED letovymi indikatory. Jejich poloha je znazor-
néna na obrazku: =

PiedniLED
D

) "’“ f_:—g LED letovy indikdtor

Predni LED

LED letovy indikator

Predni LED ukazuji orientaci modelu; po zapnuti modelu sviti nepferusovanym cervenym svitem pro vyznaceni
polohy pridé (pfedni LED je mozno vypnout v aplikaci DJI Pilot).

8



LED letové indikatory signalizuji provozni stavy ridici letové jednotky. Pfehled signalizace najdete v nasledujici
tabulce. LED letové indikatory blikaji také ve chvili, kdy? je zaznamendavana pozice Mista vzletu, jak je popsano v
kapitole Automaticky navrat na Misto vzletu RTH.

Prehled signalizace LED letového indikatoru

Normalni

Blika stfidavé cervend - zelena - Zlutd | Autotest po zapnuti

Ctyfi zluté bliknuti Zahfivani modelu

Pomalé blikani zelend P-rezim s GPS

Dvojité zelené bliknuti P-rezim s Prednim a Spodnim vizualnim systémem detekce

Pomalé blikani zluta Bez GPS a Predniho nebo Spodniho vizualniho systému detekce

Rychlé zelené blikani Brzdéni

Vystraina signalizace

Rychlé blikani Zluta Ztrata signalu z vysilace

Pomalé blikani éervena Varovani nizké napéti

Rychlé blikani cervena Kriticky nizké napéti

Stiidavé éervené bliknuti Chyba inercidlni IMU jednotky

Nepierusovana ervena Kriticka chyba

Stridavé blika cervena - Zluta Kompas vyzaduje kalibraci

A - Pro poutiti, které vyZzaduje nendpadny let, mizete v aplikaci DJI Pilot jednoduie piejit do nastaveni
kamery a zvolit ,.Smart Arm LEDs" (Inteligentni LED na ramenech) pro vypnuti viech LED svétel.

Automaticky navrat na Misto vzletu (RTH)

Funkce automatického navratu na Misto vzletu RTH vrati model zpét na posledni zaznamenané Misto vzletu.
Jsou tfi druhy RTH: Smart RTH (Inteligentni navrat), pfi nedostatku energie v pohonném akumulatoru (Low
Battery RTH) nebo Failsafe (ztrata signalu z vysilace).

GPS Popis

Misto vzletu Je-li po zapnuti model signdl GPS dostateéné silny, Misto vzletu je misto, z néhoz
(Home Point) | %l model vzléta. Silu GPS signalu indikuje GPSikona ( Wy ). KdyZ dojde k zapsani Mista
vzletu, LED letovy indikator bude rychle zelené blikat.

Smart RTH (Inteligentni navrat na Misto vzletu)

Je-li k dispozici dostatecné silny signal GPS, je mozno pouzit funkci Smart RTH pro pfivedeni modelu zpét na
Misto vzletu. Smart RTH se spusti nebo stiskem a podrzenim tlacitka RTH na vysilaci.

Proceduru Smart RTH je mozno okamzité ukoncit stiskem tlacitka RTH na vysilaci

Low Battery RTH (Navrat pfi nizkém napéti)

Nouzovy rezim Low Battery RTH je spustén, jakmile je Inteligentni pohonny akumulator vybity na Groven, pfi niz
Jiz muze byt ohrozen bezpeény navrat modelu. Jakmile se objevi vystrazna signalizace, pilot by se mél s mode-
lem ihned vratit zpét nebo pristat. Aplikace DJI Pilot zobrazi doporuéeni, aby se neprodlené s modelem vratil na
Misto vzletu, pokud dojde ke spusténi vystrainé signalizace. Model se automaticky vrati na Misto vzletu, pokud
pilot neucini nic béhem nasledujicich 10 sekund. UZivatel mlze automaticky navrat zrusit kratkym stiskem tlacit-
ka RTH nebo tlacitka Pauza na vysilaci.

Je-li procedura RTH navratu zrusena po vydani vystrahy pfi nedostatku energie, Inteligentni pohonny akumu-
lator nemusi mit dostatek energie pro bezpeéné pristani modelu, coz mize vést k havérii nebo ztraté modelu.
Prahoveé Grovné varovani jsou automaticky stanovovany v zavislosti na aktualni vydce modelu a jeho vzdalenosti
od Mista vzletu.

Model automaticky pfistane, pokud aktualni stav akumulatoru stadi pouze na pristani ze soucasné vysky, v niz
model leti. Pilot nemiize automatické pristani zrudit, ale miZe pomoci vysilace fidit orientaci modelu béhem
sestupu na pfistani.

Kriticky nedostatek energie (Cervena) Dostatek energie (zelena)
Indikator stavu akumula- Nedostatek energie (Hlutd) | Odhadovand zbyvajici doba letu
toru v aplikaci DJI Pilot 4} . | - |

Mnoistvi energie nutné k navratu na Misto vzletu
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f - Barevné zony indikatoru stavu akumulatoru v aplikaci DJI Pilot odrazeji odhadovanou zbyvajici
- dobu letu a jsou automaticky nastavovany dle aktualniho stavu modelu.

« Model automaticky pfistane, pokud aktualni stav akumulatoru staci pouze na pfistani ze soucasné
wysky, v niz model leti, Tuto proceduru nelze zrudit. Pokud nastane nebezpedi srazky, vychylte ovla-
dac plynu nahoru a zkuste model navést na bezpeéné misto.

» Je-li mnozstvi energie v akumulatoru dostateéné, indikator stavu akumulatoru v aplikaci DJI Pilot
zobrazuje odhadovanou zbyvajici dobu letu zaloZzenou na aktualnim stavu nabiti akumulatoru.

Uroveri LED letovy . -
b Pokyny indikator Aplikace DJI Pilot | Co délat/Poznamka
Zbyvajici mnoistvi ener- Z;:lft:eof;l-: vn::: Provedte volbu. Pokud neudélate
gie umoznuje RTH. i nic, model piejde do RTH.
malnim letu.
Zbyvajici mnozstvi ener- Provedte volbu. Nouzovy RTH (mo-
gie umoznuje Nouzovy Zvolte Nouzovy | del sestoupi do 50 m a vrati se na
Nedo- (Emergency) RTH (v RTH | Pomalé (Emergency) RTH|Misto vzletu) nebo pokracujte v RTH
statek s normalnim signalem z|éervené nebo pokradujte v|(model leti na Misto vzletu bez se-
energie vysilate a ve vyice vetsi| blikani RTH. stupu), Pokud neudélate nic, model
nez 50 m). prejde do nouzoveého RTH.
Zbyvajici mnoZstvi ener-
gie umoznuje Nouzovy Model pfistane.
(Emergency) RTH (v RTH Akci neni mozno | Model ihned pistane.
s normainim signalem z zrusit.
vysilace).
:t?jf d;;:;t?n: ::r_m Model pristane po
e Al P S 10 sekundach. Akci| Model pfistane po 10 sekundach.
Kriticky malnim letu s kriticky - A =
R ; Rychle neni moZno zrusit.
nedo- nizkym stavem energie).
statek Model automaticky Shvens
X 2 2 % . |blikdni Model ihned prista-
energie pfistane (pfi normalnim - A gl - -
R ne. Akci neni mozno | Model ihned pfistane,
letu s extrémné kriticky z
i : zrusit.
nizkym stavem energie).

Failsafe RTH (Navrat pfi ztraté fidiciho signalu z vysilace)

Predni vizualni systém detekce prekazek umoznuje modelu vytvaret v redlném case mapu letové trasy tak, jak ji
proléta. Pokud bylo Misto vzletu spravné zaznamenano a kompas pracuje normalné, model pfejde do nouzové-
ho rezimu fail-safe, pokud dojde ke ztraté signalu z vysilace po dobu delii nez 2 sekundy.

Po aktivaci failsafe RTH se model zacne vracet po plvodni trase letu na Misto vzletu. Pokud dojde k obnoveni
pfijmu signalu z vysilace do 60 sekund po aktivaci Failsafe RTH, model prejde do viseni na dobu 10 s v aktuadini
pozici a vyckava na povely pilota. Uzivatel mize stisknout tlagitko RTH na vysiladi pro zruseni RTH a prevzeti ruc-
niho fizeni. Neni-li vydan 2adny povel, model poleti v pfimé linii na Misto vzletu. Neni-li pfijem signélu z vysilate
obnoven ani po 60 s po aktivaci Failsafe RTH, model prestane sledovat pavodni trasu letu a poleti v pfimé linii
na Misto vzletu.

RTH procedura

Procedury Smart RTH, LowBatery RTH a Failsafe RTH probihaji takto:

1. Model nastavi svoji orientaci.

2.a. Pokud se model ve chvili spusténi RTH procedury nachazi vice nez 20 m od Mista vzletu, nastoupa do pred-
nastavené vysky pro RTH ndvrat a poté leti k Mistu vzletu rychlosti 12 m/s. Je-li aktualni vyska vétéi, nez
nastavenda RTH vyska, model leti na Misto vzletu v aktualni vyice. Pfedni a zadni vizualni systémy detekce
Jsou funkéni.

b. Kdyz je model ve chvili spusténi RTH procedury ve vzdalenosti mezi 5 az 20 m od Mista vzletu:

I Je-li zapnuta volba navratu v aktualni vysce (RTH at Current Altitude), model se vraci na Misto vzletu v
aktualni vyice, ledaze by aktualni vyska byla nizsi nez 2 m - v tom pfipadé model vystoupddo 2 m a
potom leti na Misto vzletu rychlosti 3 m/s.

II. Je-li vypnuta volba navratu v aktualni vysce (Current Altitude), model okamazité pfistane,
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¢. Model automaticky pristane, pokud je spusténa procedura RTH a model se nachazi ve vzdalenosti mensi
nez 5 m od Mista vzletu.
3. Jakmile dosahne Mista vzletu, model pfistane a vypne motory.

1 Zapséni Mista vzletu (HP) " | 2 Potvrzeni Mista vzletu | 3Ztrata signdlu 2 vysilace
| |

yogmy Nl ||
8 wnw 8 a4

4si Signdl ztracen po delsi dobu ‘ 5 Zpateéni let {vysku Ize nastavit) | 6 Pistani
ey ¥ Wi e T o

o w PN ..o,

Y *
é @ é Ilam!:::‘:‘WFmﬂ"ﬁhm | é ;

® Vyska nad HP < Failsafe vyika |

Vyhybani se prekazkam pri Automatickém navratu RTH
Model miZe béhem Automatického navratu RTH detekovat =~ = 4
prekazky a pokusit se jim aktivné vyhnout za piedpokladu, ze |
svételné podminky jsou vhodné pro pfedni a zadni vizualni sys-
tém detekce piekazek. Jakmile model detekuje prekazku, bude
reagovat takto: o
1. Model zpomali, je-li detekovana piekazka. 4 — T PR
2. Model se zastavi, piejde do viseni a svisle stoupat, az nenide- Q

tekovana zadna prekazka.
3. Automaticky navrat RTH se pote obnovi, model pokracuje v letu na Misto vzletu v nové vysce.

A » Model se nemuze vratit na Misto vzletu, je-li GPS signal slaby nebo chybi viibec.
» V procedurach Smart RTH a Low Battery RTH model automaticky stoupa do vysky 20 m. Jakmile je
ve vysce 20 m nebo vétsi, vychyleni ovladaée plynu zpusobi, ze model ukondéi stoupani a poleti na
Misto vzletu v aktualni vyice.

« Model se pfi failsafe RTH navratu nemaze sam vyhnout piekaZzkam, neni-li k dispozici pfedni a zadni
vizualni systém detekce prekazek. Je proto duilezité pied kazdym letem nastavit odpovidajici vysku
pro fail-safe navrat. Spustte aplikaci DJI Pilot, klepnéte na 3¢ a nastavte vyéku pro RTH navrat (RTH
Altitude).

= Rychlost a vyiku letu béhem RTH navratu je mozno ovladat pomoci vysilaée nebo aplikace DJI Pilot,
ale jeho orientace a smér letu jsou fizeny letovou fidici jednotkou.

= Béhem RTH neni moiné detekovat prekazky po obou stranach nebo se jim vyhybat.

Pristavaci ochrana (Landing Protection)

Pristavaci ochrana se aktivuje pri pouziti Smart RTH.

1. Kdyz Pristavaci ochrana urci, Zze povrch zemé je vhodny pro pristani, model jemné pfistane.

2. Kdyz Pristavaci ochrana urci, Ze povrch zemeé neni vhodny pro pfistani, model prejde do viseni a bude vyckavat
na potvrzeni pristani pilotem.

3. Pokud Pfistavaci ochrana nepracuje, aplikace DJ| Pilot zobrazi upozornéni na pristani, jakmile model sestoupi
pod 0,5 metru. Vychylte ovladac plynu dolli nebo pouiijte posuvnik automatického pristani v aplikaci, abyste
pfistali.

Pristavaci ochrana se aktivuje v pribéhu Low Battery RTH a Failsafe RTH.

V pribéhu Low Battery RTH a Failsafe RTH model visi ve vyice 2 m nad zemi a bude vyckavat na potvrzeni prista-

ni pilotem. 5Stahnéte ovladac plynu dold na 1 sekundu nebo pouzijte posuvnik automatického pristani v aplikaci,

abyste pfistali. Pfistavaci ochrana se aktivuje a provede vyse popsané kroky.

g « Vizualni systémy detekce jsou béhem pfistani vyfazeny z funkce. S modelem vidy pfistavejte opa-
trné,
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Vizualni a infraéervené systémy detekce piekdzek

Mavic 2 Enterprise je vybaven Prednim, Zadnim, Spodnim a Boénim systémem detekce a Hornim a Spodnim
infracervenym systémem detekce zajistujicimi detekci prekazek ve viech smérech (jsou-li svételné podminky
vyhovujici).

Hlavnimi ¢astmi Pfedniho, Zadniho a Spodniho vizualniho systému detekce je Sest kamer umisténych na pridi,
zadi a spodku modelu. Boéni vizudini systém detekce tvoii dvé kamery na kazdé strané modelu.

Hlavnimi ¢astmi Horniho a Spodniho infracerveného systému detekce jsou dva 3D infracervené moduly umisteé-
ne na horni ¢asti a spodku modelu.

Spodni vizualni systém detekce a Infracerveny systém detekce prekdzek pomaha modelu udrzovat jeho aktualni
pozici, viset na misté presnéji a létat pod stfechou nebo na misté, kde neni k dispozici signal GPS. Navic pomocné
spodni svétlo umisténé na spodku modelu zlepiuje viditelnost pro Spodni vizualni systém detekce pfi slabém
osvétleni.

Piedni vizudlni systém e
g i Horni infracerveny systém delekce
) -
e' " ',"_:.
. \ —
- Bodni vizudlnisystém —+ " o oo
':;r:;.-g - _0 > Bocni vizuilni systém
. Spodnivizuilni systém = o'
Spadni svétlo St
Spodni vizudlni systém soodpiinfracerveny systém detekee Zadni vizualni systém

Provozni rozsah detekénich senzor

Provozni rozsah detekce senzorl vizualnich systému detekce prekazek je znazornén na obrazcich dole. Méjte na
pameéti, Ze model nemuize zaznamenat a vyhnout se prekazkam, které jsou mimo provozni rozsah detekcnich
senzort.

Kalibrace kamer vizualnich systémua detekce prekazek

Kamery vizualnich systému detekce pfekazek nainstalované na modelu jsou kalibrovany ve vyrobé. Tyto kamery
jsou viak velmi citlivé na narazy, proto muze byt nutné je znovu zkalibrovat s pomoci PC programu DJI Assistant
2 pro Mavic nebo aplikace DJI Pilot.

Nejpfesnéjiim zplsobem kalibrace kamer vizudlnich systém( detekce je pouziti programu DJI Assistant 2 pro
Mavic. Pfi kalibraci kamer Pfedniho vizudlniho systému detekce postupujte nize popsanym zplsobem); poté
postup zopakujte s kamerami ostatnich systémi detekce prekazek.

| ‘L e | oimtite ]
SRS R £ SRS e

e . 3 5

1. Model namifte smérem na ob- 2. Pohybujte modelem, az dosahnete 3. Modelem otocte v ose boceni a klo-
razovku. prekryti rdmecki na obrazovee. peni tak, jak jste k tomu vyzvani.
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Pouzivani systémi detekce prekazek
Spodni vizualni systém detekce a Infralerveny systém detekce prekaZek se aktivuji automaticky po zapnuti mo-
delu. Neni tfeba 2adné ruéni zapinani nebo nastavovani. S pomoci Spodniho vizudlniho systému detekce miize
model pfesné viset dokonce i bez GPS signalu.

< -

Spodni vizualni systém detekce se typicky pouziva pri létani v mistnosti, kde neni k dispozici signal GPS. Spodni
vizualni systém detekce prekazek nejlépe pracuje, pokud se model nachazi ve vyice 0,5 az 11 m. Pokud je vyika
letu modelu vy3si nez 11 m, presnost Spodniho vizualniho systému detekce tim mize byt negativné ovlivnéna,
takze pilotaZi vénujte zvyienou pozornost.

Pro poutziti Spodniho vizualniho systému detekce pfekazek postupujte nasledovneé;

1. Pfepinac letovych rezimi prepnéte do P-rezimu. Model postavte na rovny povrch, Méjte TPS
na pameti, ze Spodni vizualni systém detekce prekazek nemize pracovat spravné na uni- )
formnich povriich (jednobarevnych bez proménlivé textury nebo s opakujicim se vzorem). @

2. Zapnéte model. Po vzletu bude model stabilné viset na misté. LED letove indikatory bliknou ik
dvakrat zelené, coz signalizuje, ze Spodni vizualni systém detekce prekazek pracuje.

S pouzitim Predniho a Zadniho vizualniho systému detekce prekazek je nyni model schopen iniciovat brzdny

manévr, pokud je detekovana prekazka pfimo pfed modelem. Pamatuijte, Ze Pfedni a Zadni vizualni systém de-

tekce prekazek nejlépe pracuji za idealnich svételnych podminek a v pfipadé prekazky nepostradajici zfetelnou
texturu. Navic, rychlost modelu nesmi prekrocit 50 km/h pri letu vpfed nebo 42 km/h pri letu vzad, aby mel
model cas bezpecné zabrzdit.

Bodnl vizualni systémy detekce vyzaduji lepsi osvétleni a pfekazky s jasnéjsi texturou nebo zretelnéjsi; nedoka-

2ou detekovat dynamické objekty, jako jsou pohybuijici se lidé, vozidla, vétve stromd nebo blikajici svétla. Boéni

vizudlni systémy detekce jsou k dispozici pouze v rezimu Trojnozky (Tripod). Uhlova rychlost je limitovana na
24°%/s a bocni rychlost letu na 29 km/h.

A » Bodni vizualni systémy detekce maji omezenou schopnost detekovat a vyhybat se prekazkam a je-

jich éinnost muze byt ovlivnéna okolnim prostfedim. Dbejte, abyste model stale udrzovali v pfimém
dohledu a vénujte pozornost upozornénim v aplikaci DJI Pilot. DJI nepfejima Zadnou odpovédnost
za jakykoliv model podkazeny nebo ztraceny pfi pouzivani Boénich vizudlnich systému detekce.
Vizualni systém detekce nemuze spravné pracovat nad povrchy, které nemaji zfetelnou texturu. Vi-
zualni systém detekce je Gcinny pouze, je-li model ve vyice 0,5 az 50 metrd. Méjte na pameti, ze
presnost vizualni detekce miize byt nizsi, je-li model ve vyskach nad 11 m.
Pomocné spodni svétlo se zapina automaticky pfi slabém osvétleni a vyska letu je mensinez 5 m. Je-
li pomocné spodni svétlo zapnuté, maze byt ovlivnéna presnost funkce kamer vizualniho systému.
Je-li GPS signal slaby, létejte velmi opatrné.
Vizualni system detekce nemusi pracovat spravné, pokud model leti nad vodou nebo snéhem po-
krytym povrchem.
Vizualni systém detekce nemusi pracovat spravné, pokud model leti pfilis rychle. Létejte velmi opa-
trné, pii rychlostech nad 10 m/s ve vyice 2 m nebo pfes 5 m/s ve vyice 1 m,
S modelem létejte velmi opatrné v kterékoliv z nasledujicich situaci:
a) Létani nad jednobarevnym povrchem (napf. cely éerny, cely bily, ¢erveny, zeleny atd.)
b) Létani nad povrchy s vysokou odrazivosti.
c) Létani nad vodou nebo jinymi prihlednymi povrchy.
d) Létani nad pohybujicimi se povrchy nebo objekty.
e) Létani v prostoru kde se casto nebo drasticky méni Groven osvétleni.
f) Létani nad extrémné tmavymi (<10 lux) nebo jasnymi (>40 000 lux) povrchy nebo smérem kinten-

zivnim zdrojam svétla (napf. smérem ke slunci). »
g) Létani nad povrchy, které silné odrazeji nebo pohlcuji infracervené zéreni (napft. zrcadly).
h) Létani nad povrchy zietelné textury nebo oblasti jiné barvy.
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i) Létani nad povrchy s opakujicimi se barevnymi vzory (napf. dlazdicemi se stejnymi vzory).
A j) Létani nad malymi a tenkymi objekty (napf. vétve stromd, elektricka vedeni).

- Kamery a senzory udrzujte stale ¢isté. Necistoty nebo jine prekazky mohou negativné ovlivnit jejich
ucinnost. Ni¢cim neblokujte Infragervenym systém detekce.

« Vizualni systémy detekce prekazek nemuseji byt schopny rozeznat barevné struktury na zemi pfi
slabém osvétleni (méné nez 100 lux).

« Pokud rychlost modelu prekroci 50 km/h, vizualni systém detekce nema dost ¢asu na zabrzdéni a
zastaveni modelu v bezpecné vzdalenosti pred prekazkou.

- Pokud model havaruje, je nezbytna kalibrace kamer. Provedte kalibraci pfednich kamer, pokud vas
k tomu aplikace DJI Pilot vyzve.

+ Nelétejte za desté, smogu, nebo pokud neni dobra viditelnost.

» Pred kazdym vzietem zkontrolujte nasledujici:

a. Ujistéte se, ze objektivy senzord Vizualniho a Infracerveného systému detekce nejsou prekryty
nalepkami nebo jinymi prekazkami.

b. Pokud jsou na objektivech senzorli vizudlniho a Infralerveného systému detekce nedistoty, prach
nebo voda, odistéte je mékkym hadfikem. Nepouzivejte Cistici prostfedky obsahujici alkohol.

c. Kontaktujte technickou podporu DJI nebo dovozce, pokud jsou objektivy senzorl Vizudlniho a
Infra¢erveného systému detekce poskozené.

« Horni infracerveny systém detekce detekuje vzdalenosti v primé linii, velké prekazky, jako jsou stfe-
chy, ale neni schopen detekovat malé prekazky, jako jsou vétve, listy nebo elektricka vedeni. Létejte
opatrné a nespoléhejte se na to, ze horni infracerveny systém detekce bude vizdy schopen deteko-
vat pfekazky nad modelem.

« Pied vzletem nijak neclonte a neblokujte Spodni vizualni systém detekce a Spodni infracerveny sys-
tém detekce. Jinak model nebude schopen po pfistani znovu vzlétnout, a bude nutné jej restartovat.

Pokrocily systém asistence pilotovi (Advanced Pilot Assistance Systems)
Pokrocily systém asistence pilotovi (APAS) je dostupny v P-rezimu. Kdyz je APAS zapnuty, model nadale reaguje
na povely pilota a planuje letovou trasu jak podle povel(i davanych ovladadi, tak s ohledem na letové prostredi.
APAS usnadnuje vyhybani se pfekazkam a dosazeni plynulejsiho snimani a celkoveé zlepsuje pocit z letu modelu.
Po zapnuti APAS stiskem tlacitka Pauza na vysilaci model zastavite. Model bude viset po dobu tfi sekund a vy-
¢kavat na povel pilota,
APAS zapnete klepnutim na £ v aplikaci DJI Pilot.

A - Funkce APAS je dostupna pouze pi letu vpred nebo vzad. Pokud model leti doprava nebo doleva,
je APAS vyfazen.

- Model visi na misté, pokud je zde pfekazka, které se neni mozno vyhnout. Model nemize detekovat
a vyhybat se prekazkam, které jsou pod nim.

- Dbejte, abyste APAS pouzivali, kdyZ jsou k dispozici vizudlni systémy detekce. Dbejte, aby se podél
poZadované letové trasy nenachazely osoby, zvifata, malé nebo tenké objekty (napf. vétve stromd,
elektricka vedeni) nebo prihledné objekty (napf. sklo, voda).

« APAS nemusi fungovat spravné, pokud model leti nad vodou nebo snéhem pokrytym povrchem.

+ Budte zvlasté opatrni, pokud |étate za slabého (<300 luxd) nebo velmi silného (>10 000 luxu) osvétleni.

= APAS nemusi fungovat spravné, pokud model leti pobliz svych letovych limitd nebo v GEO bezle-
tovych zénach.

« Vénujte pozornost ikoné Stavu systémi modelu v aplikaci DJI Pilot a dbejte, ze model funguje v
APAS rezimu normalné,

Zapisovac letovych udaju
Model do interniho zapisovace automaticky zaznamenava letova data zahrnujici telemetrické udaje, informace o
stavu systému modelu a dalsi parametry. K témto datim ziskate pfistup prostrednictvim programu DJI Assistant
2 pro Mavic.

Ochrana heslem
Mavic 2 Enterprise umoZnuje ochranu heslem. Tato funkce pomaha zabezpedit pristup k vasemu modelu a palub-
nimu uloziéti dat, &éimz predchazi aniku citlivych informaci.

Pro nastaveni, zménu nebo vymazani hesla spustte aplikaci DJI Pilot a zvolte Settings > Security Password.
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A « Heslo je uloZzeno pouze v paméti modelu a nenaéita se na DJI server. Pokud heslo zapomenete, je
nutno zformatovat pamét modelu, abyste heslo vymazali. Data ulozend v modelu budou po zforma-
tovani paméti modelu vymazéna.
+ Pro provedeni opravy, servis DJI zformétuje palubni pamét dat. Pokud model posilate do servisu
k oprave, vymazte, prosim, vase pristupove heslo a zazalohujte si vase data. DJI neprebira zadnou
odpovédnost za ztratu dat.

Montaz a demontaz vrtuli
Mavic 2 Enterprise pouziva vrtule s nizkou hluénosti. Jsou vyrabény ve dvou provedenich lidicich se smyslem
otaceni. Pro uréeni, jaké vrtule pfijdou upevnit na které motory, slouZi bilé znacky.

Se znackou Beze znacky
Motory s bilymi znackami Motory bez bilych znacek
l_"r"_; Vrtuli pitlacte dol a otocte ve vyznaceném sméru pro upevneéni a zajisténi.

Upevnéni vrtuli

Vrtule s bilymi zna¢kami upevnéte na motory s bilymi znackami. Vrtule bez bilych znacek namontujte na motory
bez bilych znaéek. Vrtuli pfitlacte dolii na desku unasede a otocte ve sméru pro uzaméeni uréenym symbolem
vylisovanym na vrtuli aZ je zajisténa na misté. Listy vrtuli napfimte do provozni polohy.

A
\

s g

Se mackou Bez znacky

Demontaz vrtuli
Jednou rukou pridrzte motor, druhou rukou vrtuli pritlacte doll a otoéte ve sméru pro odemknuti vyznadeném
na vrtuli.

A - Pozor na ostré hrany vrtuli. Zachazejte s nimi opatrné.
« Poutivejte pouze originalni vrtule DJI. Nemichejte rizné typy vrtuli.

+ Pied kazdym letem se ujistéte, e jsou vrtule v dobrém stavu. NepouZivejte opotfebené, poikraba-
né, naitipnuté nebo nalomené vrtule.

- Pfed kazdym vzletem se ujistéte, ze jsou vrtule spravné a spolehlivé upevnéné.

- Nedotykejte se otacejicich se vrtuli a motort, vidy se pohybujte v bezpecné vzdalenosti od nich.

« Pro prepravu nebo skladovani model ulozte do prepravniho pouzdra ve vyznaceném sméru, abyste
zabranili poskozeni vrtuli. Vrtule nemackejte nebo neohybejte. Pokud jsou vrtule poskozeny, letove
vykony budou negativné ovlivnény,

- Kontrolujte, zda jsou motory spolehlivé upevnéné a hladce se otaceji. S modelem ihned pristante,
pokud motor drhne, a nemize se volné otacet.

- Motory chrante pfed prachem.

- Motory se nepokouiejte upravovat.

« Po letu se motor( nedotykejte prsty nebo jinymi ¢astmi téla, protoze mohou byt horke.

« Nijak neblokujte zadny z vétracich otvorl na motorech nebo trupu modelu.

+ Kontrolujte, Ze po zapnuti je zvukova signalizace regulatort normalni.
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Inteligentni pohonny akumulator DJI
Inteligentni pohonny akumulator Mavicu 2 ma kapacitu 3850 mAh, jmenovité napéti 15,4 V a systém inteligent-
niho fizeni nabijeni a vybijeni. Pro nabijeni akumulatoru pouzivejte pouze nabijec schvaleny DJI.

0

Inteligentni pohonny akumulator

Sitovj nabije¢ |

Funkce Inteligentniho pohonného akumulatoru DJI

1. Indikace kapacity akumulatoru: LED indikator signalizuje aktuélni stav nabiti.

2. Funkce automatického vybijeni: Akumuldtor se automaticky vybije na 60% celkové kapacity, pokud je pone-
chan v necinnosti déle nez 10 dni, aby se predeslo samovolnému nafukovani. Viybiti na 65% zabere cca 4 dny.
Je normalni, ze béhem vybijeciho procesu je akumulator na dotek ,viazny”,

3. Nabijeni s balancovanim: Automatické vyrovnavani napéti na jednotlivych élancich pfi nabijeni.

4. Ochrana proti nadmérnému nabijeni: Nabijeni se automaticky zastavi, je-li akumulator plné nabity.

5. Ochrana proti prehiati: Akumuldtor dovoluje nabijeni jenom tehdy, je-li jeho teplota mezi 5°C a +40°C.

6. Ochrana proti nabijeni nadmérnym proudem: Akumulator ukenéi nabijeni, pokud je detekovan nadmérny
nabijeci proud.

7. Ochrana proti hlubokému vybiti: Vybijeni se automaticky zastavi, pokud napéti akumulatoru poklesne pod
bezpeénou mez.

8. Ochrana proti zkratu: Automaticky odpoji napajeni, je-li zaznamenan zkrat.

9. Ochrana pfi poskozeni jednotlivych élanki: V aplikaci DJI Pilot se objev( vystrazné hlaseni, je-li detekovan
poskozeny clanek v akumulatoru.

10. Automatické vypnuti pfi nedinnosti, rezim hibernace: Akumulator pfejde pro Gsporu energie do pohotovost-
niho rezimu po 20 minutach nedinnosti. Akumulator piejde do rezimu hibernace, pokud je vybity na Groven
nizsi nez 10%, aby se predeslo jeho hlubokému vybiti. Pokud se tak stane, LED indikator stavu akumulatoru
se po stisku tlacitka nerozsviti; z rezimu hibernace akumulator probudite jeho nabitim.

11. Komunikace: Informace o napéti akumulatoru, kapacité a proudu jsou predavany do letové fidici jednotky
modelu.

12. Predehfivani: Akumulator Mavicu 2 Enterprise ma funkci predehiivani, ktera jim umoznuje pracovat v nepri-
znivych povétrnostnich podminkach pri teplotach az -20°C.

f - Pted poutitim prostudujte ,Zasady bezpecného provozu Inteligentniho pohonného akumulatoru®.
Odpovédnost za bezpeény provoz a pouzivani je piné na uzivateli.

Pouzivani akumulatoru

LED Indikator stavu akumulatoru @ e Hlavni vypinat Wybity

G
Kontrola stavu akumulatoru

Indikator stavu akumulatoru signalizuje mnozstvi energie zbyvajici v akumulatoru. Je-li akumulator vypnuty,
kratce stisknéte hlavni vypinaé: LED indikator se rozsviti a ukaze stav akumulatoru,

Zapinani a vypinani
Stisknéte jednou kratce hlavni vypinac a poté jej stisknéte a drzte po dobu 2 sekund pro zapnut nebo vypnuti.

Piedehrivani akumulatoru

Ruéni pfedehfivani: Zkontrolujte, Ze je akumulator vypnuty. Stisknéte a drite tladitko vypinafe akumulatoru po

dobu 5 sekund pro ruéni zapnuti pfedehfivani.

Akumulator se bude zahfivat, je-li teplota pod 6°C a stav nabiti akumulatoru je nad 45%. Jak se akumulator za-

htiva, bude se odpovidajicim zplsobem ménit jas LED indikator( ve ctyfech stupnich: LED nesviti, nizky, stfedni,

vysoky jas.

Akumulator se pfestane pfedehfivat, jakmile jeho teplota dosahne 8°C, a LED indikatory budou blikat po sméru
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hodinovych ruciéek, éimz signalizuji, ze teplota akumulatoru je v rozmezi 8-10°C. Toto bude trvat po dobu cca 20
minut a poté se akumulator automaticky vypne.

Automatické predehrivani: Akumulator zasufite do modelu a zapnéte jej. Je-li teplota akumuldtoru pod 6°C
a stav nabiti akumulatoru je nad 45%, akumulator se bude automaticky zahrivat na teplotu mezi 8°C az 10°C.

Upozornéni pro provoz pri nizké teploté:

1. Pfi provozu pfi nizké teploté (-20°C az 5°C) je kapacita akumulatoru znaé¢né omezena. Doporucujeme akumu-
lator nejprve zahiat a bezprostiedné pred vzletem akumulator naplno nabit.

2. Akumulator nesmi byt pouzivan pii velmi nizkych teplotach (<-20°C),

3, Pro zajisténi optimalnich vykonl akumulatoru jej pred pouzitim zahfejte tak, aby jeho teplota byla nad 8°C.

4. Snizena kapacita akumulatoru pfi nizkych teplotach snizuje odolnost modelu viidi vétru - budte zvlasté opatrni.

5. Budte zvlaité opatrni pfi létani ve velkych nadmofskych vyikach.

6. Funkci predehfivani neni moZné zapnout, je-li teplota akumulatoru vy3si nez 6°C nebo je nabity na méne nez 45%.

7. Je-li teplota pod -20°C, spusti se tepelna ochrana akumulatoru a neni moZné jej zapnout. Pokud teplota aku-
muilatoru stoupne nad -15°C, tepelna ochrana se automaticky vypne.

Nabijeni Inteligentniho pohonného akumulatoru

Pred prvnim pouzitim musi byt Inteligentni pohonny akumulator plné nabity.

1. Nabije¢ zapojte do sité (100-240 V/50-60 Hz).

2. Vypnuty akumulator pfipojte k nabijedi s pomoci nabljeciho kabelu.

3. LED indikator na akumulatoru v pribéhu nabijeni signalizuje aktuaini stav nabiti akumulatoru.

4. Akumulator je pIné nabity, jakmile viechny LED indikatoru stavu akumulatoru zhasnou. Odpojte akumulator
od nabijece, prosim, jakmile je nabijeni ukonceno.

Doba nabijeni: cca 1 hodina 30 minut.

& + Pfed opétovnym nabijenim po letu nechejte akumulator nejdfive vychladnout na pokojovou tep-
lotu, protoze jeho teplota muze byt piilis vysoka. Akumulator nenabijejte, dokud nevychladne na
pokojovou teplotu.
+ Nabijeé ukonéi nabijeni, je-li teplota akumuldtoru mimo provozni rozmezi 5°C az 40°C, Idealni tep-
lota pro nabijeni je 22-28°C
« S doplikovou nabijeci Ustfednou muiZete nabijet az ctyfi akumulatory. Podrobnosti viz webové
stranky vyrobce a dovozce.

Inteligentni pohonny
akumulator

I = 1= — e <

Sitava zasuvka Sitovy nabijet

Kontrola stavu akumulatoru v pribéhu nabijeni

LED1 LED2 LED3 LED4
Indikaéni akumulatoru LED pii nabijeni ~ O O @)
Stav akumulatoru 0-25% 25-50% 50-75% Plné nabito
Signalizace ochrannych funkci akumulatoru pfi nabijeni
Signalizace ochran pii nabijeni
LED1 | LED2 | LED3 | LED4 | Zpusocb blikani Chybovy stav
) @) ) " |LED2 blikne dvakrat za sekundu | Detekovan nadmérny proud
@ ¢ (" |LED2 blikne tfikrat za sekundu | Detekovan zkrat
O % |LED3 blikne dvakrat za sekundu | Detekovano nadmérné nabiti
O ) @ 7 |LED3 blikne tiikrat za sekundu | Detekovano nadmérné nabijeci napéti
) O E=) 7 |LEDA4 blikne dvakrat za sekundu | Nabijeci teplota piilis nizka
@, O 7 |LED4 blikne tiikrat za sekundu | Nabijeci teplota piilis vysoka
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Instalace Inteligentniho pohonného akumulatoru

Inteligentni pohonny akumulator zasunte do prostoru pro akumulator v mo-
delu, az uslysite cvaknuti. Uchopte akumulator prsty, zatlacte a zatahnéte za
néj, abyste meli jistotu, Ze je spolehlivé zajistén na misté,

Vyjmuti Inteligentniho pohonného akumulatoru
Posunte zapadky na bocich Inteligentniho pohonného akumulatoru a vy- §
jméte jej z modelu.

f » Nikdy nezasunujte nebo nevysunujte zapnuty akumulator.
« Ujistéte se, Ze je akumulator spolehlivé upevnén.

ZAVES KAMERY A KAMERA

Zavés kamery

3-osy zdvés kamery Mavicu 2 Enterprise zajistuje stabilizaci kamery a umoZfuje pofizovat disté a stabilni foto-
grafie a videa. Zavés mize kamerou otadet v rozsahu -90° aZ +30" v ose klopeni. Dalsi nastaveni zavésu, jako
je Rezim zavésu (Gimbal Mode) a automaticka kalibrace zavésu (Gimbal Auto Calibration) je moiné zvolit po
klepnutina g .

Naklon kamery mizete ovladat v ose klopeni knoflikem ovlddani zavésu na vysilaci. Alternativné mizete v apli-
kaci DJI Pilot prejit na stranku ndhledu kamery ,Camera View", klepnout a podrZet prst na obrazovce, dokud se
neobjevi modry kruh. Poté potaZzenim kruhu prstem nahoru a doll mazete ovliadat naklon kamery. Posouvanim
prstu doleva a doprava budete ovladat orientaci pridé modelu.

Provozni rezimy zavésu

K dispozici jsou dva provozni rezimy zavésu. Mezi rezimy mizete pfepinat na strance nastaveni kamery v aplikaci
DJI Pilot. )

Follow Mode (Sledovaci rezim): Uhel mezi orientaci zavésu a orientac| pridé modelu zlstava stale stejny.

FPV Mode (FPV rezim): Zavés se synchronizuje s pohyby modelu pro zajisténi pohledu pilota sediciho v kokpitu
modelu (First Person View, FPV),

A - Po zapnuti zavés chrarite pfed narazy; nedotykejte se jej, neklepejte na néj. Abyste jej ochranili pri
vzletu, vzdy vzlétejte z plochého vodorovného povrchu bez prekazek.

Jemné a pfesné casti zavésu jsou velmi citlivé a pfi srdzce nebo prudkém rizu se mohou podkodit,

coz muze zpUsobit nespravnou funkei zdvésu,

Zabrante proniknuti prachu nebo pisku do zavésu a zvlasté do motorll zavésu.

Chyba motoru zdvésu se mlze objevit v téchto situacich:

a) Model se zavésem je postaven na nerovnou podlozku nebo je blokovan jeho volny pohyb.

b) Zavés byl vystaven nadmérné vnéjsi sile, napf. pfi havarii.

Po zapnuti zavesu se vyhnéte tomu, aby byl vystaven namahani pusobenim vnéjsich sil nebo kon-

taktem s jinymi objekty. Na zavés nepridavejte zadna daldi zafizeni, protoZe to muze zpusobit, Ze

zaves nebude fungovat normalné, nebo dokonce to mize vest k trvalému poskozeni motord

Pfed zapnutim zavésu odstrante kryt zavésu. Kryt opét nezapomente nasadit pfed prepravou nebo

ulozenim modelu mima provoz.

Létani v husté mlze nebo v mraku mize zpUsobit kondenzaci vihkosti na zavésu a k docasnému

selhani. Funkce zavésu se obnovi po jeho vyschnuti.

Kamera
Mavic 2 Enterprise pouZiva kameru s 1/2,3" senzorem, dvojnasobnym optickym zoomem a objektivern 24-48
mm (ekvivalent 35 mm formatu). Kamera umozniuje automatické ostfeni v rozsahu 0,5 m az nekonecno. Filtry na
kamere jsou rovnéz vymeénné. Kamera Mavicu 2 enterprise pofizuje 4K videa s 30 snimky za sekundu a fotogra-
fie 12 megapixell, disponuje rezimy snimani, jako jsou jednotlivy zabér, davkové snimani, intervaloveé snimani,
panorama, zpomaleny pohyb, a rozsirene HDR. Mavic 2 Enterprise disponuje dveojnascbnym optickym a trojna-
sobnym digitalnim zoomem pfi nataceni videa pfi 1080p24/25/30.
Mavic 2 Enterprise Dual je vybaven infracervenou FLIR termokamerou a kamerou pro viditelné svétlo poskytu-
jicimi soucasné obraz v infracerveném i viditelném spektru. Infracervena termokamera se vyznacuje vysokou
citlivosti (<50 mK). Kamera pro viditelné svétlo pouziva CMQS senzor 1/2,3%, 24 mm objektiv (ekvivalent 35 mm
formatu) a umoznuje zaostieni od 0,5 m do nekoneéna. Mavic 2 Enterprise Dual mdze snimat video az 4K pfi 30
snimcich/s a fotografie 12 megapixell, nabizi fotograficke rezimy jako jednotlivy snimek, davkové a intervalové
snimani.
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A + Dbejte, aby kamera byla provozovéana a skladovina v prostfedi s teplotou a vihkosti pro ni vhodnou.
« Pro €isténi objektivu pouzivejte specidlni fotografické cistici sady, abyste predesli jeho poskozeni.
+ Nezakryvejte Zadné vétraci otvory na kamere, protoZe generovaneé teplo miuzZe poskodit toto zafize-
ni a vam zpusobit poranéni.

Ukladani fotografii a videa

Mavic 2 Enterprise je dodavan s 24GB internim ulozistém a také umoziuje pouzivani mikroSD karty pro ukladani
vasich fotografii a videa. Pro ochranu vasich dat a zajisténi bezpecného pristupu k vasemu zarizeni mizete za-
pnout ochranu heslem,

Pro ukladani vasich fotografii a videi je moZno take pouzit mikro SD kartu. Je nutno pouzit mikro SD kartu UHS-
rychlostni tiidy 3 pro rychly zapis a éteni nezbytné pro praci s video soubory s vysokym rozlisenim.

Po zapnuti volby ,Add Timestamp and GPS Info” (Pridat c¢asovou znacku a GPS informace) v nastaveni kamery v
aplikaci DJI Pilot budete maci vidét ¢as a datum, kdy byly fotografie nebo videa porizeny.

A - Mikro SD kartu z modelu NEVYJIMEJTE, je-li model zapnuty.
« Pro zajiténi stability systému kamery je doba nataceni jednoho videozaznamu omezena na 30 minut.
+ Seznamte se s nastavovanim kamery pred pouzitim, abyste méli jistotu, Ze je spravné nastavena, av
pripadé potreby ji mizete nastavovat dle vasich pozadavku.
+ Nez za¢nete fotografovat natacet video ,naostro”, otestujte spravnost fungovani kamery pofizenim
zkusebnich zabérd.
- Fotografie nebo videa neni mozné z kamery vysilat nebo kopirovat, je-li Inteligentni pohonny aku-
mulator vypnuty.
- Dbeijte, abyste Inteligentni pohonny akumulator spravné vypnuli, jinak NEBUDOU spravné uloZeny
parametry kamery, a jakékoliv videozdznamy mohou byt poskozeny. Pozn.: Bez ohledu na pficinu,
DJI a jeho dovozce neponesou odpovédnost za jakékeliv selhani pfi pofizovani fotografie nebo vi-
dea nebo nemoznosti jiz pofizené fotografie nebo videa nadist v jiném zafizeni.

Mavic 2 Enterprise Dual uklada soucasné dvé fotografie nebo videa; fotografie a videa se lisi dle rezimu zobra-
zeni.

Rezim zobrazeni Fotografie Video

Thermal (Termo) Viditelne + IR Viditelné + IR
Visible (Viditelné) Viditelné + MSX Viditelné + MSX
MSX (Multispektralni} Viditelne + MSX Viditelné + MSX

Editovani videa

Mavic 2 Enterprise podporuje video formaty MP4; je podporovan kodovy format H.264.

Mavic 2 Enterprise Dual podporuje video formaty MP4; je podporovan kddovy format H.264; je podporovéno
snimani ve viditelném svétle, infracervené termalni a kombinace obou.

Nize uvedené programy byly testovany DJI a jsou doporuceny pro prehravani nebo editovani videi.

Program verze Mac verze Windows
Adobe Premier Pro CC 2018 v12.1.1 (10) v12.1.1 (10)
Davinci Resolve v15.0 free v14.3 Studio
Apple Final Cut Pro X v10.4.3 /

Apple QuickTime v10.4 (928.5.1) /

Apple iMovie v10.4.2 /

VLC Player v3.0.2 v3.0.2

DJI AirSense

Letadla s lidskou posadkou vybavena ADS-B transceiverem (sdruzeny vysilac a pfijimac) budou automaticky
vysilat letove informace zahrnujici pozici, letovou trasu, rychlost a vysku. DJI AirSense prijima udaje z ADS-B
transceiver( prostrednictvim palubniho prijimace nebo internetového pfipojeni. Bezpilotni prostredek s nain-
stalovanym AirSense muze ziskat udaje o pozici, kursu a rychlosti z letadla s lidskou posadkou vybaveného ADS-
-B transceiverem (podporovany jsou 1090 ES a UAT standardy), vypoditat v redlném case riziko srazky a uzivateli
poslat varovani. Systém bude analyzovat potencialni riziko srazky porovnanim pozice letadla s lidskou posadkou
a pilotovi bezpilotniho prostiedku posle véasné varovani prostfednictvim aplikace DJI Pilot.

DJI AirSense poskytuje uzivateli informace o letadlech s lidskou posadkou nachazejicich se v blizkosti pro zaji3-

téni bezpeéného letu. Systém bezpilotni prostfedek/model neovlada aktivné pro zabraneéni srazky s prilétajicim
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letadlem. S modelem vzdy létejte v pfimé dohlednosti a budte neustale ostraziti. Jakmile obdrzite varovani,

snizte vysku letu. Méjte, prosim, na paméti, Ze DJI AirSense ma nasledujici omezeni:

1. Miize prijimat pouze udaje z letadla s lidskou posadkou s nainstalovanym ADS-B zafizenim vysilajicim souladu
se standardy 1090ES (RTCA DO-260) nebo UAT (RTCA Do-282). Zafizeni DJI nebude pfijimat udaje z letadel
nebo posilat upozornéni na letadla s lidskou posadkou, pokud tato nemaji ADS-B nebo jejich ADS-B je ne-
funkéni.

2. Nachazi-li se mezi letadlem s lidskou posadkou a modelem DIl piekazka nebo ocelova konstrukce, systém ne-
bude schopen pfijimat ADS-B ddaje vysilané letadlem s lidskou posadkou a podavat upozornéni na né. Vidy
bedlivé sledujte své okoli a létejte opatrné.

3. Vlystrahy mohou byt davany se zpoZdénim, kdyZ je DJI AirSense rusen z okolniho prostredi. Vidy bedlivé sle-
dujte své okoli a létejte opatrné.

4. Vystrahy nejsou podavany, pokud model DJI neni schopen urcit svoji pozici.

5. Systém AirSense nemuize prijimat Udaje z ADS-B vysilané letadly s lidskou posadkou a podavat upozornénina
né, kdyz je vypnuty nebo nespravné nastaveny.

Za predpokladu, Ze je spojeni mezi modelem DJI a vysilatem pro jeho ovladani stabilni, kdyZ systém potvrdi

moZnost srazky, poda sérii varovani zalozenych na vzdéalenosti mezi modelem a letadlem s lidskou posadkou.

Doporucujeme, aby pilot modelu okamzité snizil vysku letu, jakmile dostane prvni varovani pred srazkou, popt.

zvalil jinou trasu letu, je-li treba, aby zabranil mozné kolizi.

Stupné zavaZnosti varovani:

Prvni (nejnizsi) uroven varovani se objevi, kdyz je detekovano letadlo s lidskou posadkou. Viechny detekovana
letadla budou zobrazena v aplikaci (aZ 10 letadel soucasné). Pilotazi vénujte zvysenou pozornost pro zajistéeni
bezpecnosti letového provozu.

Druha (stfedni) droven varovani se objevi, nachazi-li se model DJI dva kilometry od letadla s lidskou posadkou.
Pilotazi vénujte zvy3enou pozornost, abyste vyhnuli jakémukoliv riziku.

Treti (nejvyssi) droven varovani se objevi, nachazi-li se model DJI jeden kilometr od letadla s lidskou posadkou.
Okamzité se letadlu s lidskou posadkou vyhnéte.

<) (4]

Modra: Prvni troved varovani Zluta: Druhd droved varovani Cervend: Treti troven varovani

Modularni pFislusenstvi

Mavic 2 Enterprise je vybaven zasuvkou umoznujici pripojeni dodateéného modularniho pfislusenstvi DJI na
model. Kompatibilni pfislusenstvi DJI je nasledujici:

M2E Beacon (Vystrazny majak): Umoznuje identifikaci modelu za letu v noci nebo v prostorach s nizkou inten-
zitou osvétleni.
M2E Spotlight (Reflektor): Slouzi pro osvetleni na vétsi vzdalenost a vyhledavani pfi slabém osvétleni, podporu
kamery pro snimani v noci.
M2E Speaker (Reproduktor): Slouzi pro prenos feci nebo pfehravani zvukovych zaznamd na velkou vzdalenost.

= S £
= T L] v -
M2E Beacon M2E Spotlight M2E Speaker

Pouziti
Nasledujici priklad ukazuje, jak nainstalovat a

pouzivat modularni pfisluienstvi. Pro ilustraci e ,c:%
[

je pouzit vystrazny majak M2E Beacon.

1. Sejméte kryt zasuvky pro pfislusenstvi na
horni strané modelu. Bezpeéné jej uloite pro
budouci pouziti. . ’ (&2 _

2. Vystrazny majak zasunte do zasuvky pro pfi- ’ 4, ' i
slusenstvi na modelu. —- O\ 77
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3. Dotahnéte oba $rouby po stranach, abyste méli jistotu, Ze je svételny majak bezpeéné upevnén k modelu,
4. Model zapnéte a spustte aplikaci DJI Pilot, abyste mohli vystrazny majak pouzivat.

_-‘Q-_ » Pomocné spodni svétlo je moino poutit jako vystrazny majak. Jednoduse prejdéte do menu Visual
£ Navigation Settings” (Nastaveni vizualni navigace) v aplikaci DJI Pilot a zvolte ,Bottom Auxiliary Li-
ght as Night Light” (Spodni pomocné svétlo jako noéni osvétleni),

A « Pred pouzitim zkontrolujte, ze pfislusenstvi je spravne a bezpeéné upevneno na model. To je proto,
abyste piedesli jeho odpadnuti za letu.
- Reflektorem ani vystraznym majakem nemifte pfimo do odi. Nedivejte se pfimo do jejich svétla.
+ Reproduktor nepouzivejte v blizkosti osob nebo zvifat nebo v zastavénych oblastech, protoze hlasi-
ty zvuk miiZe zplsobit zranéni nebo nebezpednou situaci.

VYSILAC

Tato kapitola popisuje funkce vysilace a obsahuje pokyny pro ovladani modelu a kamery.

Ve vysilaci je vestavéno nejnovéjsi prenosove zafizeni DJI s technologii OCUSYNC 2.0 nabizejici maximalni dosah
az 5 km a prenasejici video z modelu do aplikace DJI Pilot na vasem mobilnim zafizeni pfi az 1080p. Model a
kameru mizete snadno ovladat s pomoci ovladaci a tladitek na vysiladi. LCD displej na vysilaci poskytuje infor-
mace 0 modelu v realném ¢ase a snimatelne paky krizovych ovladaci ¢ini vysila¢ velmi skladnym.

Na otevieném prostranstvi bez elektromagnetickeho ruseni QCUSYNC 2.0 plynule pfenasi video az do 1080p
bez ohledu na zmény letové polohy modelu. Vysilac pracuje v pasmu 2,4 GHz i 5,8 GHz a mlze automaticky
vybirat kanaly nejvhodnéjsi pro prenos. OCUSYNC 2.0 snizuje dopravni zpozdéni (latenci) na 120-130 ms diky
zlepieni vykond kamery prostrednictvim algoritmt pro dekodovani videa a bezdratového spojeni.
Automaticke ostieni stiskem tladitka fotospousti napdl je moiné dokonce i pfi nataceni pfi slabém osvétleni.
Mavic 2 Enterprise umoznuje dalkové ovladat zoom objektivu pomoci knofliku na vysilaci; Mavic 2 Enterprise
Dual umoznuje dalkové nastavovéni expoziéni hodnoty EV pomoci knofliku na vysilaéi.

Vysila¢ ma zabudovan akumulator s kapacitou 3950 mAh s maximalni dobou provozu 2 hodiny 15 minut. Vysilaé
nabiji mobilni zafizeni proudem az 500 mA pfi 5 V. Vysilac automaticky nabiji zafizeni s operaénim systémem An-
droid. V pripadé i0S zarizeni nejprve zkontrolujte, ze nabijeni je zapnuto v aplikaci DJI Pilot. Nabijeni iOS zafizeni
je ve vychozim nastaveni vypnuto a je tfeba je zapnout pokazdé, kdyz zapnete vysilac.

Provoz vysilaée
Zapinani a vypinani vysilace
Jednou kratce stisknéte tlacitko hlavniho vypinace a LCD displej zobrazi stav
nabiti vysilatoveho akumulatoru. R

Znovu krétce stisknéte a poté stisknéte a drite hlavni vypinac pro zapnutinebo  f *_ | 0 _e—
vypnuti vysilace. (o)® slie)

= Ty

jn' %

Nabijeni vysilacového akumulatoru
Dodavany sitovy nabijec pripojte do nabijeci zasuvky vysilace. Piné nabiti vysilacového akumulator si vyzada cca
2 hodiny a 15 minut. Pied nabijenim z vysilace odpojte RC kabel.

—
I——Il mev ]
B === - S cin e
Sitova zasuvka o T‘O'a [
Sitovy nabijec \ 4
R USBad-apter
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Ovladani kamery

1. Tladitko zdznamu videa
Stiskem spustite zaznam videa; daléim stiskem jej ukongite.

2. Tlacitko ostreni/spousti fotoaparatu
Stisknéte napdl pro automatické zaostfeni. Jednim stiskem pofidite fotografii v rezimu zvoleném v aplikaci DJI
Pilat.

3. Mavic 2 Enterprise: Knoflik nastaveni zoomu - otdc¢enim se nastavuje pfiblizeni/oddaleni zoomu kamery.
Mavic 2 Enterprise Dual: Knoflik nastaveni expozicni hodnoty - otac¢enim se nastavuje expozi¢ni hodnota EV.

Ovladani modelu

Krizové ovladace na vysilaci se pouzivaji k ovladani pohybu modelu (orientace pfidé) okolo svislé osy (boceni),
pohybu dopfedu a dozadu (klopeni), stoupani a klesani (plyn) a pohybu doleva a doprava (klonéni). Funkce ka-
#dé osy ovladaci je dana volbou madu kfizovych ovladaél. Jsou pfedprogramovény tfi médy (Mode 1, Mode 2,
Mode 3) a v aplikaci DJI Pilot je moZno nadefinovat uZivatelsky reZim (Custom). Ve vychozim tovarnim nastaveni
je vysilaé nastaven do Modu 2.

Ve viech tfech pfedprogramovanych médech Mavic 2 Enterprise visi na misté se stalou orientaci pfidé, pokud
jsou oba kfizové ovladace ve stiedu. Vychylenim kfizového ovladace ze stiedové polohy (neutralu) se vykonavaji
funkce popsané wv.tabulce nize.

f « Pro prepravu nebo skladovani doporu¢ujeme paky kiizovych ovladac odmontovat a ulozit je do
prislusnych aloznych prostori ve vysilaci, abyste predesli jejich poskozeni.

Mod 1 Lev,‘ ovladaé Dopredu Pravy ovladaé Nahoru

oty

b fo kg
; :

Dozady

Gon () o o
Doleva Doprava

Otacenidoleva  Otaceni doprava

Dopfed

Wiod 2 Levy oviadaé Nahoru Pravy ovladaé o
e {»
. i |
Doli kS

Dozadu

. ) G
Otacenidoleva  Otaceni doprava Doleva Doprava
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Méd 3

Dopiedu
= &
¢) A
R 2

Levy ovladac

4

Dozadu

-

Doleva

»

Doprava

Pravy ovladac Nahoru
&
. | /
4
Dold

€4

.Jﬁfeni doleva  Otadenidoprava

Model (* indikuje smér pridé)

Poznamky

Ovladac plynu slouzi pro ovladani pohybu modelu nahoru a
dolii. Vychylte ovladaé nahoru pro stoupani a dolt pro klesani.
Jsou-li oba ovladace ve stredové poloze, model visi na misté.

Cim vice ovladaé vychylite ze stfedové polohy, tim rychleji
model zméni vysku. Ovladad plynu vzdy vychylujte jemné a s
citem, abyste zabranili nahlé a necekané zméné vysky modelu.

Boceni ||
_ =
-

Ovlada¢ boceni slouzi pro ovladani otaceni modelu okolo svis-
Ié osy. Vychyleni vlievo zplsobi otaceni modelu proti sméru
hadinovych rucicek; vychyleni vpravo zplsobi otaceni modelu
po sméru hodinovych ruéicek. Je-li ovladaé ve stredu, model
vidy poleti s pfidi namifenou ve stejném sméru. Cim vétsi je
vychylka ovladace od stiedu, tim rychleji se bude model na da-
nou stranu otacet.

Klopeni

Y

Ovladac klopeni ovlada naklon a pohyb dopredu/dozadu.
Vychylte ovladac nahoru pro let dopredu nebo dolt pro let do-
zadu. 5 ovladacem ve stiedu je model ve vodorovné poloze.
Cim vétsi je vychylka ovladace od stfedu, tim vétsi je naklon a
model leti rychleji.

Klonéni
2 R

o

\

LY

Ovladac klonéni avlada néklon a pohyb doleva/doprava. Vy-
chylte ovladac doleva pro let vlevo nebo doprava pro let vpra-
vo. S ovladad¢em ve stiedu je model ve vodorovné poloze. Cim
vetsi je vychylka ovladace od stredu, tim vétdi je naklon a mo-
del leti rychleji.

Piepinac letovych rezimu

Prepnutim pfepinace maZete zvolit pozadovany letovy rezim.

Poloha pfepinace | Letovy rezim
S S-rezim
P P-rezim
T T-rezim

Ve vychozim tovarnim nastaveni je stale nastaven P-reZim bez ohledu na polohu prepinace, Mavic 2 Enterprise
zadina ve vychozim nastaveni v P-rezimu. Pro umoznéni pfepinani letovych rezimd prejdéte na stranku ,Camera
View" v aplikaci DJI Pilot, klepnéte na 3¢ a zapnéte volbu ,Multiple Flight Modes* (Vice letovych rezimd). Po
umoznéni volby vice letovych rezimi mizete pfepnout na P-rezim, S-rezim nebo na T-rezim.
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Tladitko Automaticky navrat na Misto vzletu (RTH) - =
Stisknéte a drzte RTH tlacitko pro spusténi procedury automatického na-
vratu na Misto vzletu (RTH). Model se poté vrati na posledni zaznamena-
né Misto vzletu, Opétovnym stiskem tlacitka RTH proceduru pierusitea z
muZete znovu prevzit fizeni modelu. Vice podrobnosti najdete v kapitole f.r -

Automaticky navrat na Misto vzletu (RTH). )

TladitkaClaC2
Funkce tlagitek C1 a C2 se pfifazuji v aplikaci DJI Pilot. Vychozi nastaveni pro C1 je zaostfeni na stfed (Center
Focus) a vychozi nastaveni pro C2 je pfehravani (Playback).

Vystrazna zvukova signalizace vysilace

Vystrazna zvukova signalizace vysilace se ozyva behem automatického navratu na Misto vzletu RTH nebo kdyz
je vysilatovy akumuldtor vybity (6-15%). Zvukovou signalizaci RTH a nedostatku energie akumulatoru je mozno
zrusit kratkym stiskem hlavniho vypinace; signalizaci kritického nedostatku energie (méné nez 6%) zrusit nelze.
Oblast s optimalnimi podminkami pro prenos signalu

Pfenos signalu mezi modelem a vysilacem je nejlepsi v oblasti dle obrazku pfi dodrzeni znazornéné svislé polohy

antén vysilace: - . g}
. 1 v
#

silny slaby

ey

Dbejte, aby model létal v oblasti s optimalnimi podminkami pro prenos fidiciho signalu. Pro zajisténi optimalni
kvality pfenosu nastavte vysilac a antény dle obrazku vyse.

LCD displej
LCD displej zobrazuje rizné systémové informace véetné tdajl letové telemetrie a stavu akumulatoru v redlném
case. Vysvétleni vyznamu ikon a Gdaji na displeji najdete na nasledujicim obrazku.

Sila GPS signalu
Letovy rezim § la siana i
Systémové hiddeni y Stav akumulatoruy  Sila signalu z vysilade
modelu

o | A

; ) ) i ' TN Lo
Letova rychlost EY48 2 GPSeentl G5i00% o -=nill - mE.r Otacky matord

%0

ZRPEATY TO 0w

Viozeni mikro 50 karty

Stav akumulatoru vysilace &Mnne @ 03 B\
g | Rezim Sport
Vzdalenost od zemé : m BE-IT . BL‘:—:EE“
R ' J/
Vizualni systém detekce pfekazek Letova vadalenost

Kompenzace expozice
Stoupani/klesani (variometr}
Letova vyska

Stav kamery
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Parovani vysilace

Vysilac je s modelem sparovan ve vyrobé. Parovani je tfeba provadét pouze pfi prvnim pouziti nového vysilace.

Pfi parovani postupujte nasledovné:

1. Zapnéte vysilac a pripojte mobilni zarizeni.

2. Spustte aplikaci DJI Pilot.

3. Vstupte do menu ,Camera” a potom klepnéte na ikonu @4l a potom na tlaéitko ,Linking RC” (Pdrovani) pro
potvrzeni. Vysilac je pripraven k parovani.

4. Na boku modelu najdete parovaci tlaéitko (viz obrazek dole). Stisknéte je pro zahajeni parovani. Jakmile je
parovani uspéiné ukonéeno, LED indikator stavu spojenl se rozsviti nepferusovanym zelenym svitem a na LCD
displeji vysilae se objevi informace z modelu.

Parovadi tlacitko
LED indikétor stavu spojeni

| )

;G-_ » Dbejte, aby vysila¢ byl béhem parovani ve vzdélenosti do 0,5 m modelu.
“¥" . Drive sparovany vysilac bude od modelu odpojen, pokud tentyz model sparujete s novym vysila-
dem.

& - Pred kazdym letem se ujistéte, ze je akumulator ve vysilaci pIné nabity.
» Pokud je vysilac zapnuty, a nebyl pouiivan déle nez 5 minut, spusti vystrazny zvukovy signdl. Po 10

minutach se automaticky vypne. Vystraznou signalizace zrusite vychylenim kteréhokoliv ovladace.

« Ujistéte se, Ze vase mobilni zafizeni je v drzaku mobilu spolehlivé upevnéno, a nemize vyklouznout.

« Drzak mobilniho zafizeni nastavte tak, aby v ném bylo vase mobilni zafizeni a spolehlivé upevnéno.

« Ujistéte se, ze antény vysilace nejsou sklopené a jsou nastaveny do optimalni polohy pro dosazeni
maximalni kvality prenosu.

- Je-li yysila¢ poskozeny, opravte jej nebo vymeénte, Podkozena anténa vysilace muze vyrazne zkratit
jeho dosah,

» Vysilaéovy akumulator nabijte aspon jednou za tfi mésice, abyste jej udrzeli v dobrém stavu.

« Zkontrolujte, ze paky kfizovych ovladadi jsou spolehlivé upevnéné.
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APLIKACE DJI PILOT

Tato kapitola popisuje hlavni funkce aplikace DJI Pilot.

Aplikace DJI Pilot

Aplikace DIJI Pilot byla vyvinuta specidlné pro profesionalni uZivatele. Manual Flight (Let s ru¢nim fizenim) inte-
gruje skalu profesionalnich funkci, které ¢ini létani jedneduchym a intuitivnim. Mission Flight (Letové operace)
umoziuji planovani letd a automatické ovladani modelu, ¢imz &ini vasi praci jednoduiii a efektivnéjsi.

% Mission Flight

*) Hustraéni obrdzky v tomto
|« MAVIC 2 ENTERPRISE P - ndvodu jsou z verze pro ope-
. “ o racni systém iOS.

Manual Flight (Let s ruénim Fizenim)
Mavic 2 Enterprise

1 - T | 5 6 7 89 1001 1213 M4

] g

H v v
4 3 =

il - D 6w A .
. g a1

1. Stav systémi modelu
wsmc  Tato ikona zobrazuje aktudlni stav systém( modelu a rizna vystrazna hlaseni.

2. Stav systému detekce prekazek
Cervené pruhy jsou zobrazovany, pokud jsou prekazky v blizkosti modelu. Oranzové pruhy jsou
zobrazovany, pokud v dosahu detekce senzor(i jsou prekazky.

3. Indikator stavu akumulatoru

~e—o = |ndikator stavu pohonného akumulatoru zobrazuje dynamicky aktualni stav akumulatoru s ohledem
na vzdalenost modelu. Barevné zény indikataru signalizuji Girovné mnozstvi energie potrebné pro provadeéni
raznych funkci.

4, Letovy rezim (Flight Mode)
3% Text vedle téta ikany signalizuje aktudlni letovy rezim.
Klepnéte pro vstup do nastaveni letové fidici jednotky. Na této strance mizZete nastavovat letové limity a nasta-

vovat hodnoty ziskd.
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5.Stav AirSense

T3 AirSense zobrazuje informaci o blizkém pilotovaném letadle s posadkou pro zajisténi bezpeéného letu,
véetné vzdalenosti mezi modelem DJI a pilotovanym letadlem. AirSense vyda uzivateli pokyn, aby pfistal, je-liv
blizkosti detekovano letadlo.

6. Sila GPS signalu
& il Tato ikona signalizuje aktualni silu GPS signalu. Bilé sloupce indikuji dostate¢nou silu GPS signalu.

7. Stav vizualnich systémi detekce prekazek

121 Klepnutim na toto tlaéitko zapnete nebo vypnete funkce zajistované vizualnimi systémy detekce piekazek a
zobrazite stav viech vizualnich systému detekce. Zelena ikona signalizuje, ze odpovidajici vizualni systém detek-
ce je dostupny. Cervena ikona signalizuje, Ze odpovidajici vizualni systém detekce je nedostupny.

8. Sila fidiciho signalu z vysilace

&l Tato ikona indikuje silu signalu z vysilace pfijimaného modelem. lkona bude blikat, pokud je za letu za-
znamenano ruseni. Pokud se v DJI Pilot neobjevi Zadné dalsi varovani, znamena to, Ze ruseni neovlivni provoz
maodelu.

9. Prepinac Autofokus/Ruéni nastaveni

[ 1/{-> Kiepnutim prepnete mezi autofokusem a ru¢nim nastavovanim expozice. Klepnutim vyberte objekt
pro automatické zaostfeni nebo méreni expozice. Po zapnuti Autofokusu bude spusténo kontinudlni automatic-
ké zaostfovani v zavislosti na stavu modelu a kamery.

10. Sila HD videosignalu

HD .l Tato ikona indikuje silu HD videosignalu prenaieného z modelu do vysilace. lkona bude blikat, pokud je
za letu zaznamenano rudeni. Pokud se v DJI Pilot neobjevi Zadné dalsi varovani, znamena to, Ze ruseni neovlivni
provoz modelu.

11. Hodnota zoomu

1.0x Zobrazuje hodnotu zoomu, Klepnéte na ikonu pro nastaveni zoomu.

12. Nastaveni pohonného akumulatoru

A 61% Tato ikona indikuje stav nabiti Inteligentniho pohonného akumulatoru. Klepnéte na ikenu pro vstup do
menu informaci o akumulatoru, nastaveni prahovych drovni vystrazné signalizace a nahled historie vystraznych
hlaseni pro akumulator.

13. Prepinac autofokus/ruéni ostfeni AF(CF)/MF
AF/MF Klepnéte na ikonu pro pfepnuti reZimu ostfeni.
14. Vieobecna nastaveni (General Settings)
es e Klepnéte pro vstup na stranku vieobecnych nastaveni (General Settings). Miizete volit jednotky paramet-
ri, umoznit Zivy prenas, zobrazovat letové trasy atd.
15. Uzamdeni automatické expozice
& Ae Klepnéte pro uzamceni hodnot expozice.
16. Pfepinac Foto/Video
(=} Klepnutim pfepnete mezi rezimem pofizovani fotografii a nataéenim videa.

17. Posuvnik ovladani zavésu
vosvinnnnnens Zobrazuje uhel naklonu zavésu.

18. Tlaéitko fotospoust/nahravani videa
@@ Klepnéte pro pofizeni fotografie nebo spusténi/zastaveni zaznamu videa.

19. Rucni ostreni
Funguje pouze v rezimu ru¢niho ostfeni MF.
20. Nastaveni kamery
§ Klepnéte pro vstup do menu nastaveni kamery.
Klepnéte na (s pro nastaveni ISO, zavérky a parametru automaticke expozice
Klepnéte na M@ pro volbu fotografickych rezimu. Mavic 2 Enterprise umoznuje rezimy Jednotlivy snimek
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{Single Shot), Davkové snimkovani (Burst Shot) a Intervalove snimkovani (Interval Shot),
Kle_pnéte na © pro vstup do menu vieobecnych nastaveni kamery.

2_‘.I_._.Piehrivini
_» | Klepnéte pro vstup na stranku pfehravani, kde mizete prohlizet fotografie a videa ihned poté, co byly
pofizeny.

22, Letova telemetrie

D30m Vzdalenost mezi modelem a Mistem vzletu.

H10.0m Vyska nad Mistem vzletu.

HS 10.0 m/s Vodorovna rychlost modelu.

VS 2.0 m/s Vertikalni rychlost modelu.

Q 113.95 22.54 Zemeépisna délka a 3itka pozice modelu.

Zobrazuje zbyvajici kapacitu nebo dobu trvani zaznamu interniho Uloziité.

= Zobrazuje zbyvajici kapacitu nebo dobu trvani zaznamu mikro 5D karty.
23. Mapa

Klepnéte pro prohlizeni mapy.

- 9

4

B>
24. Casové a GPS informace
Zobrazuje aktualni datum, cas a zemépisnou délku a sifku pozice modelu.
25. Piislusenstvi
Zobrazuje piipojeni prislu$enstvi; vystrazny majak -®-, reflektor .« reproduktor .2 Klepnéte na ikonu pro
nastaveni parametri prisludenstvi.

26. Pokrocily systém asistence pilotovi
£ Klepnéte pro zapnuti/vypnuti funkce APAS, Funkce APAS je vypnuta, pokud Predni a Zadni vizualni systém
detekce nejsou dostupné nebo jsou vypnute.

27. Navrat zpét
cip Klepnutim na tuto ikonu se vratite na hlavni stranku uzivatelského rozhrani.

Mavic 2 Enterprise Dual

[ =
_‘ Hiom VE8ldmis |- RIS
Dlm 10.0 'y 2 oas T
a® -
.- l 911398 22 :T - g

1. Stav systému modelu v
«wi  Tato ikona zobrazuje aktualni stav systému modelu a rizna vystrazna hlaseni.
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2. Stav systému detekce prekazek
Cervené pruhy jsou zobrazovany, pokud jsou pfekazky v blizkosti modelu. Oranzové pruhy jsou
zobrazovany, pokud v dosahu detekce senzord jsou prekazky.

3. Indikator stavu akumulatoru

oo o |ndikitor stavu pohonného akumulatoru zobrazuje dynamicky aktualni stav akumulatoru s ohledem
na vzdalenost modelu. Barevné zény indikatoru signalizuji rovné mnoZstvi energie potfebné pro provadeéni
riznych funkci.

4, Letovy rezim (Flight Mode)

X Text vedle této ikony signalizuje aktualni letovy rezim.

Klepnéte pro vstup do nastaveni letové fidici jednotky. Na této strance miiZete nastavovat letoveé limity a nasta-
vovat hodnoty ziskd.

5. Stav AirSense

T AirSense zobrazuje informaci o blizkém pilotovaném letadle s posadkou pro zajisténi bezpeéného letu,
véetné vzdalenosti mezi modelem DJI a pilotovanym letadlem. AirSense vyda uZivateli pokyn, aby pfistal, je-li v
blizkosti detekovano letadlo.

6. Sila GPS signalu
&l Tato ikona signalizuje aktualni silu GPS signalu. Bilé sloupce indikuji dostateénou silu GPS signalu.

7. Stav vizualnich systémi detekce prekazek

=) Klepnutim na toto tlacitko zapnete nebo vypnete funkce zajistované vizudlnimi systémy detekce prekazek a
zobrazite stav viech vizualnich systému detekce. Zelena ikona signalizuje, ze odpovidajici vizualni systém detek-
ce je dostupny. Cervend ikona signalizuje, 2e odpovidajici vizualni systém detekce je nedostupny.

8. FCC kalibrace
Klepnutim na toto tlacitko zapnete FCC kalibraci v rezimech IR (Infracerveny) nebo MSX (Multispektralni). Kalib-
race slouzi k optimalizaci kvality obrazu. BEhem kalibrace mize obrazovka na chvili zamrznout.

9. Sila ridiciho signalu z vysilace

&l Tato ikona indikuje silu signalu z vysilace prijimaného modelem. lkona bude blikat, pokud je za letu za-
znamenano ruseni. Pokud se v DJI Pilot neobjevi zadné dalsi varovani, znamena to, Ze ruieni neovlivni provoz
modelu.

10. Nastaveni MSX
2= Je-li zvolen rezim MSX, pomoci nastaveni MSX mizZete doladit pfesnost multispektralniho zaznamu.

11. Sila HD videosignalu

HD il Tato ikona indikuje silu HD videosignalu prenaseného z modelu do vysilace. lkona bude blikat, pokud je
za letu zaznamenano ruseni. Pokud se v DJI Pilot neobjevi zadné dalsi varovani, znamena to, Ze rueni neovlivni
provoz modelu.

12. Méreni teploty
Klepnéte pro zapnuti/vypnuti méfeni teploty. Pfi pouziti rezimi IR nebo MSX je k dispozici bodové a
plodné méfeni teploty.

+ Bodové méfeni teploty (Spot Meter): Teplotu kteréhokoliv mista v obraze je mozno mérit s pfesnosti
£10°C v rezimu Low Gain Mode (Rezim s nizkym ziskem) a s pfesnosti £5°C v rezimu High Gain Mode (Rezim
s vysokym ziskem),
=, Ploiné méfeni teploty (Area Measurement): Po zapnuti této funkce bude zobrazovéna primérna teplota,
nejnizéi teplota, nejvyéii teplota a poloha odpovidajicich oblasti.

Presnost méfeni teploty je ovliviiovana rlznymi faktory:

1) Odrazivost objekt( - leskié kovové povrchy s vysokou odrazivosti budou odrazet vice zareni pozadi, coz
povede k vétsi chybé méfeni, objekty s matnym povrchem budou davat presnéjsi méreni.

2) Teplota zafeni pozadi - slunecny den s oblohou bez mrakl bude mit mensi vliv na pfesnost mefeni nez
oblacny den.

3) Teplota a vihkost vzduchu - ¢im vy$si je teplota a vihkost vzduchu, tim niZsi je pfesnost méfeni.

4) Vzdalenost mezi kamerou a objektem- ¢im mensi ggdélenost, tim vy33i pfesnost méreni.



5) Emisivita objekt( — ¢im vy3si je emisivita, tim presnéjsi je méreni.
13. Nastaveni pohonného akumulatoru
[BA 61% Tato ikona indikuje stav nabiti Inteligentniho pohonného akumulatoru. Klepnéte na ikonu pro vstup do
menu informaci o akumulatoru, nastaveni prahovych urovni vystrainé signalizace a nahled historie vystraznych
hlaseni pro akumulator.
14. Rezim zobrazeni
Klepnéte pro pfepnuti mezi rezimy zobrazeni Visible {Viditelné), IR (Infracerveny) a MSX (Multispektralni).
Rezim Visible (Viditelné): Zobrazuje pouze cbraz snimany kamerou pro viditelné svétlo.
Rezim IR (Infracerveny): Zobrazuje pouze obraz snimany infrakamerou.
Rezim M5X (Multispektralni): Prolina infracerveny a viditelny obraz.
15. Vieobecna nastaveni (General Settings)
=« e Klepnéte pro vstup na stranku vieobecnych nastaveni (General Settings). MlZete volit jednotky paramet-
rd, umoznit Zivy pfenos, zobrazovat letové trasy atd.

16, Prepinac Foto/Video
-@} Klepnutim prepnete mezi rezimem pofizovani fotografi a natacenim videa.
17. Posuvnik ovladani zavésu

srevnnnnr Zobrazuje dhel naklonu zavésu.

18. Tlacitko fotospoust/nahravani videa
@ /@ Klepnéte pro pofizeni fotografie nebo spusténi/zastaveni zaznamu videa.
19. Nastaveni kamery
gé Klepnéte pro vstup do menu nastaveni kamery.
Kiepnéte na [« ] pro nastaveni expozi¢ni hodnoty.
Klepnéte na M pro volbu formatu videa pro kameru pro viditelné svétlo a termokameru.
Klepnéte na @ pro nastaveni Palety (Palette), Oblasti zajmu (ROI), lzotermy (Isotherm), Teplotni vystrahy
(Temperature ‘Alarm), Rezimu zisku (Gain Mode) atd.
Paleta (Palette)
Mavic 2 Enterprise Dual nabizi fadu voleb barevné palety. Jednotlivé barvy jsou pouZity pro zobrazeni rozdilu
teploty v zabéru termokamery, které jsou vztazeny k intenzité skaly sedi. Rozsah teplot v zabéru je prifazen 256
barvam a zobrazovan v 8bitovém formatu JPEG nebo MP4, MOV,
Nasledujici tabulka ukazuje vsechny moznosti volby palety.

HotSpot (Vysoki teplota) | R
Rainbow (Duha) - '—

Gray (Seda) t’_

HotMetal (Zhavy kov) B ]

ColdSpot (Nizka teplota)

ROI (Region of Interest, Oblast zajmu)

Tuto funkci pouzijte pro ovladani rozlozeni barevné skaly napfic obrazovkou pro maximalizaci kontrastu v ob-
lastech, na nichz vam nejvice
zaleti.

Pokud chcete, aby bylo spekt-
rum barev rovnomémé rozlo-
Zeno po celém zabéru, zvolte
«Full” (Plny).

Pokud je na zabéru velka plo-
cha oblohy (s relativné nizkou
teplotou), vétiina barevné skaly
bude pfidélena nizsimu rozsahu
teplot, coz znamena, ze ostatni
gasti spektra budou mit mensi ROI nastaveno na ,Full” Obloha vyloucena z ROI
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kontrast. V takovém pfipadé miizete zvolit ,Sky excluded (33%)" nebo ,Sky excluded (50%)" (Obloha vyloucena
33/50%) pro ignorovani plochy oblohy, takze vétiina barevného spektra bude pridélena zbyvajicim plocham,
co# prinasi vyssi kontrast a vice uzite<nych informaci pro analyzu.

Isotherm (Izoterma)

Zapnuti funkce Isotherm umoini, aby urcité rozsahy teplot byly reprezentovany riznymi barevnymi schématy,
takze objektim mérenym v jednobarevném schématu je dodavan vyssi kontrast a lepsi viditelnost,
Individualni izotermy (neboli barevna schémata) jsou oddéleny hornimi a dolnimi prahovymi trovnémi.

Funkce Isotherm ma tii volby: Search People (Vyhledavat osoby), Search Fire (Vyhledavat ohen) a Customized
{Zakaznicka). Pokud je zvoleno Search People nebo Search Fire, horni a dolni prahové trovné jsou nastaveny.
Na obraze budou zvyraznény osoby nebo ohné pro lepsi viditelnost. Obrazek nize ukazuje pfiklad pouziti volby
Search People.

Temperature Alert (teplotni vystraha)

Po zapnuti funkce Area Measurement je mozno nastavit vystrahu pri prekroceni teploty. Pokud nejvyssi teplota
ve zvolené oblasti prekroci hodnotu pro vystrahu, v aplikaci DJI Pilot se na obrazovce objevi vystrazné upozor-
néni,

Gain Mode (Rezim zisku)

High Gain Mode (Rezim s vysokym ziskem): Kamera pokryva mensi rozsah teplot, ale je citlivéjsi na rozdily teploty.
Low Gain Mode (Rezim s nizkym ziskem): Kamera pokryva vétsi rozsah teplot, ale je méneé citliva na rozdily teploty.
Auto Gain Mode (Rezim s automatickym ziskem — vychozi nastaveni): Kamera automaticky zvoli optimaini rezim
zisku podle rozsahu teplot v obrazu,

20. Piehravani

{ » | Klepnéte pro vstup na stranku prehravani, kde mizZete prohlizet fotografie a videa ihned poté, co byly
pofizeny.

21. Letova telemetrie

D30m Vzdalenost mezi modelem a Mistemn vzletu.

H100m Vyska nad Mistem vzletu.

HS 10.0 m/s Vodorovna rychlost modelu.

VS 2.0 m/s Vertikalni rychlost modelu.

@ 113.95,22.54 Zemepisna délka a sitka pozice modelu.

= | Zobrazuje zbyvajici kapacitu nebo dobu trvani zaznamu interniho uloZidté.

o | Zobrazuje zbyvajici kapacitu nebo dobu trvani zaznamu mikro SD karty.
22. Mapa

Klepnéte pro prohlizeni mapy.

0

«

n”
23. Casové a GPS informace
Zobrazuje aktualni datum, ¢as a zemépisnou délku a sitku pozice modelu.

24, Prislusenstvi
Zobrazuje pfipojeni prislusenstvi: vystrazny majak “#:, reflektor =, reproduktor ¥ . Klepnéte na ikonu pro
nastaveni parametrd pfisludenstvi,

25. Navrat zpét
oy Klepnutim na tuto ikonu se vratite na hlavni stranku uzivatelského rozhrani.
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Mission Flight (Letové operace) - pripravuje se

Pro nast_aveni letové trasy s body trasy, definovani akci v bodech trasy a poté vzlet a provedeni operace klepnutim,

Album

Pro prohlizeni pofizenych fotografii a videi na jednom misté. Fotografie a videa mazete ulozit na vase mobilni
zarizeni.

DJI FlightHub

DJI FlightHub je webova platforma pro fizeni provozu dront poskytujici meonitoring v realném £ase, , letové

zaznamy a data, tymovy management a mnoho daliiho.
Podrobnéjdi informace najdete na www.dji.com/flighthub

& « Pred spuiténim aplikace DJI Pilot se ujistéte, Ze je vade mobilni zafizeni plné nabité.
« Pro pouzivani aplikace DJI Pilot jsou vyZzadovano mobilni datové pripojeni. Podrobnosti o podminkach

datoveého pfipojeni vam sdéli vas mobilni operator.

= Pouzivate-li mobilni telefon jako zarizeni pro zobrazeni obrazu z kamery, vénujte se nadale pilotazi, po-
kud se ozve vyzvanéni prichoziho hovoru. Za letu NEBERTE hovory, nepiijimejte textové zpravy!

= Vénujte pozornost viem bezpecnostnim tipim, vystraznym hlasenim a zpravam, které se objevi na dis-
pleji. Seznamte se zakonnymi a mistnimi predpisy, které plati v oblasti, kde budete létat, Jste to vy, kdo
je zcela zodpovédny za dodrzovani véech prislusnych zakonu a predpisti a za bezpeény zplisob létani.
a. Seznamte se s vystraznymi hlasenimi pfed pouzitim funkci Automatického vzletu a Automatické-

ho pfistani.
b. Seznamte se s vystraznymi hldsenimi predtim, nez nastavite vysku letu za vychozi limit.
c. Seznamte se s vystraznymi hlasenimi pfedtim, nez zaénete pfepinat mezi letovymi rezimy.
d. Seznamte se s vystraznymi hlasenimi a upozornénimi objevujicimi se uvniti nebo v blizkosti
bezletové zony.

+ Pokud se v aplikaci DJI Pilot objevi vystrazné hldseni, ihned na bezpeéném misté piistante.

» Provérte a zkontrolujte vechna vystrazna hlaseni na ,checklistu” zobrazovana v aplikaci pred kazdym
letem,

- Pred kazdym vzletem si po pfipojeni k internetu stahnéte mapova data pro oblast, kde chcete s modelem
Iétat.

- Aplikace slouzi jako pomocnik pfi vasem provozovani modelu, Pouzivejte, prosim, sviij viastni zdravy
rozum a nespoléhejte se na to, Ze aplikace bude za vis fidit model, Vade pouzivani aplikace podiéha Pod-
minkam pouZiti aplikace DJI Pilot a Politice soukromi DJI. Proététe si tyto dokumenty v aplikaci, prosim.

LETANI

Tato kapitola popisuje zdsady bezpecného létani a letovd omezeni.

Létani
Jakmile dokoncite predletovou pfipravu, doporuéujeme vam pouzit letovy simulator v aplikaci DJI Pilot, abyste
se naucili letat bezpeéné a pripravili se na pilotaz pfi naroc¢néjsich manévrech. Dbejte, abyste vzdy létali v ote-
vienych prostorach. Informace o pouzivani vysilace a aplikace pro oviadani modelu najdete v oddilech Vysila¢
a Aplikace DJI Pilot.

Prostfedi a podminky pro létani

1. Nelétejte za §patného pocasi - za desté, za silného vétru (pfes 10 m/s), snézeni, smogu neba mihy.

2. Létejte na otevienych prostranstvich. Vysoke budovy a velké kovové konstrukce mohou ovliviiovat pfesnost
palubniho kompasu a GPS systému,

3. Za letu model udrzujte v bezpecné vzdalenosti od prekazek, prihlizejicich osob, elektrickych vedeni, stromd,
vadnich ploch, fek apod.

4, Snazte se zabranit ruseni jinymi bezdratovymi zafizenimi tim, Zze se budete vyhybat oblastem se silnymi elek-
tromagnetickymi poli, jako je okoli pfevadé&éd, rozhlasovych a televiznich vysilaél apod.

5. Vykony dronu a pohonného akumulatoru zaviseji na vlivech okolniho prostiedi, jako hustota vzduchu a tep-
lota. Bud'te velmi opatrni, pokud létate v nadmofské vyice nad 6000 m, protoze vykony dronu a akumulatoru
mohou byt vyrazné omezeny.

6. Model nemuze pouZivat GPS v polarnich oblastech. Pfi létani v téchto mistech pouzivejte Spodni vizualni

system detekce prekazek.
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Letové limity a GEO (bezletové) zény

Vsichni uzivatelé UAV (Unmanned Aerial Vehicle, Bezpilotni létajici prostredek) by se méli striktné fidit viemi
predpisy stanovenymi organizacemi, jako je ICAQ (International Civil Aviation Organizatition, Mezinarodni or-
ganizace pro civilni letectvi) a zakonnymi pfedpisy platnymi v zemi, kde je UAV provozovan - Ufad pro civilni
letectvi (UCL) v Ceské republice. Z bezpeénostnich diivod je ve vychozim nastaveni aktivovana funkce letové
limity, ktera pomize provozovat model bezpeéné a legélné. Letové limity zahrnuji omezeni vysky, vzdalenosti
a GEO (Bezletoveé) zony.

Pfi létani v P-rezimu limity vysky, vzdalenosti a GEO zény spoleéné omezuji prostor, v némz miZe model létat.

Maximalni limity vysky a vzdalenosti

Maximalni vyska a vzdalenost (radius) omezuji vysku letu a vzdalenost. Hodnoty je mozno nastavovat v aplikaci
DJi Pilot. Méjte na pameéti, Ze maximalni letova vyska nemuze prekrocit 500 m. Po nastaveni bude model létat
uvnitr vymezeneého valcovitého prostoru (viz obrazek):

Man. letova vyika Max, radius

Misto vzletu (Home Point)

Vyika modelu v okamiiku zapnuti

Silny GPS signal - LED letové indikatory blikaji zelené
Letové limity Aplikace DJI Pilot LED letovy indikator
Maximalni vyska |Letova vyska nemize pfe- | Warning: Height limit reached, Zadna

krotit nastavenou hodno- | (Varovéni: Bylo dosazeno vyikového
tu. limitu.)

Max. vzdalenost |Vzdalenost modelu musi|Warning: Distance limit reached. zadna
byt mensi nez max. radius. | (Varovani: Bylo dosazeno limitu vzda-
lenosti.)

Slaby GPS signal - LED letovy indikatory blikaji zluté
Letové limity Aplikace DJI Pilot LED letovy indikator
Maximalni vyika |Letovavyikaje omezenana5m, kdyZ je GPS|Warning: Height limit | 2adna

signdl slaby a Spodni vizualni systém detek- | reached.

ce je v provozu. Vyika je omezena na 30 m, | (Varovani: Bylo do-
kdyz je GPS signal slaby a Spodni vizualni|sazeno  vyskového
systém detekce je vypnuty. limitu.)

Max. vzdalenost | Zadny limit

- Pokud model dosahne jednoho z letovych limitl, miiZete jej stale ridit, ale nemizete s nim letét dale.

& - Pokud model ztrati GPS signal, a vylétne za vzdalenost danou max. radiem, ale poté GPS signal zno-
vu zachyti, automaticky se vrati do prostoru v ramci limitu.

- Z bezpecnostnich divodd nelétejte v blizkosti letist, dalnic, Zelezni¢nich stanic, Zelezni¢nich trati,

center mest nebo v jinych citlivych oblastech. S modelem letejte pouze v oblasti pfimé dohlednosti.

GEO zény

Viechny GEO (bezletové) zony jsou uvedeny na oficialnich webovych strankach DJI http://www.dji.com/flysafe.

Tyto oblasti jsou rozdéleny na riizné kategorie zahrnujici riizné lokality, jako jsou hlavni mezinarodni letisté a

mensi letisté, kde étaji letadla a vrtulniky v nizkych vyskach, pohraniéni oblasti statd nebo oblasti s citlivymi

zafizenimi, jako jsou elektrarny apod.

1. Zkontrolujte, zda jsou akumulatory ve vysilaci, v mobilnim zarizeni a Inteligentni pohonny akumulator piné
nabite.
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2. Zkontrolujte, zda je Inteligentni pohonny akumulator spolehlivé pfipojen a upevnén.

3. Zkontrolujte, zda jsou ramena a podvozky fadné vyklopené do provozni polohy.

4. Zkontrolujte, zda zavés a kamera funguji normalné.

5. Zkontrolujte, Ze nic nebrani motorim a vrtulim ve volném pohybu a motory je mozné nastartovat a funguiji
normalné.

6. Zkontrolujte, zda je aplikace DJI Pilot uspésné pripojena k modelu.

7. Zkontrolujte, ze objektiv kamery a senzory Systemu detekce prekazek jsou Ciste,

8. Zkontrolujte, ze prislusenstvi je na modelu spravné a bezpecné upevnéno.

9. Pouzivejte pouze originalni dily DJI nebo dily certifikované DJI. Neautorizované dily nebo dily od vyrobel
necertifikovanych DJI mohou zptsobit selhani systému a ohrozit bezpeénost provozu.

N ni/zast fenotond

Nastartovani motoru

Pro spusténi motort se z bezpecnostnich divodl pouziva Kombinovany pohyb ovladaéi (CSC) namisto pouhé-
ho pfidani plynu, aby se zabranilo nahodnému nechténému roztoéeni vrtuli. Pro nastartovani motor( vychylte
oba kfizove ovladace soucasné do rohové polohy smérem doll a ke stredu nebo vnéjsku vysilace. Jakmile se
motory roztoci, oba ovladace soucasné uvolnéte,
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Zastaveni motoru

Motory mizete zastavit dvéma zpasoby:

Metoda 1: Jakmile model dosedne, stahnéte ovladag plynu zcela doll a drite jej tam. Motory se zastavi po 3
sekundach.

Metoda 2: Jakmile model dosedne, stahnéte ovladac plynu zcela dolli a poté provedte CSC jako pii startovani
motorl. Motory se ihned zastavi. Jakmile se zastavi, uvolnéte ovladace.
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Metoda 1

Nouzové vypnuti motori za letu

Zastaveni motori provedenim CSC za letu zpUsobi okamzity pad modelu a jeho havarii. V uréitych nouzovych
situacich (jako kdyz hrozi srazka, model se vymkl kontrole a velmi rychle stoupa/klesa, samovolné se otadi ve
vzduchu nebo se zastavil néktery z motor( apod.) ale muze byt Gmysiné zastaveni motord za letu zpusobem, jak
snizit nasledky hrozici nehody. Napf. zasahnout osobu modelem neni nikdy dobré, ale nasledky budou mnohem
horsi, pokud se budou motory a vrtule otacet na plny plyn.

Pro nouzove zastaveni motoru za letu provedte CSC jako pro nastartovani motord,

Zalétani modelu

Vzlet a pristani

1. Model postavte na zem tak, aby LED letove indikatory mifily smérem k vam.

2. Zapnete vysilac a model.

3. Spustte aplikaci DJI Pilot a pfejdéte na stranku nahledu kamery,

4. Vyckejte, dokud LED letovy indikator nezaé¢ne rychle blikat zelené. To znamena, Ze elektronika modelu byla
inicializovana, bylo zaznamenano Misto vzletu a mizete bezpecné |état.

5. Vzlétnéte jemnym vychylenim evladace plynu nahoru nebo s pomoci funkce automatického vzletu.

6. Pied pristanim se ujistéte, Ze visite nad rovnym a pevnym povrchem. Pro pfistani vychylte ovladaé plynu dol(
nebo pouZijte funkci automatického pristani.

7.Vypnéte model a vysilac.
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Doporucéeni a tipy pro fotografovani a nataceni videa

1.Seznam Gkonti predletové pfipravy je sestaven tak, aby vam pomohl |état bezpeéné a bylo zajisténo, Ze za letu
budete moci fotografovat nebo natacet video. Pred kazdym letem disledné projdéte ,checklist” predletové
kontroly.

2. Zvolte pozadovany provozni rezim zavésu kamery v aplikaci DJI Pilot.

3. Fotografujte a natacejte pouze pri létani v P-rezimu nebo T-rezimu,

4. Vzdy létejte pouze za dobrého potasi, vyhnéte se létani v desti nebo silném vétru,

5. Zvolte nastaveni kamery, tak, aby vyhovovalo pozadovanému ucelu. To zahrnuje nastaveni formatu a kom-
penzace expozice.

6. Nejprve uskuteinéte zkuSebni lety, pfi nichZ se seznamite s letovym prostorem a scenérii, promyslete si, jak
budete snimat, berte do tivahy osvétleni v zavislosti na denni dobé atd.

7. Pri fizeni se snazte vyhnout prudkym pohybdm ovladadi, fidte s citem a s predvidavosti - odménou vam bude
klidny a stabilni let idedlni pro fotografovani nebo nataceni videa.

PRILOHA
Technické adaje
Model
Hmotnost 905 g (Mavic 2 Enterprise); 899 g (Mavic 2 Enterprise Dual)
Slozeny: 214x91x84 mm
Rozmeéry -
Rozlozeny: 322x242x84
Uhlopficny rozmér (bez vrtuli) 354 mm
Max. rychlost stoupani 4 m/s (v P-rezimu s vysilacéem); 5 m/s (v S-rezimu)
Max. rychlost klesani 3 m/s (v P-rezimu s vysilatem); 3 m/s (v S-rezimu)
;A:zx\;é;;c;hlost (na urovni more, za 72 km/h (v S-rezimu)
Max. dostup 6000 m nad mofem
Max. doba letu 31 minut (za bezvétfi, pfi konstantni rychlosti 25 km/h)

29 minut (za bezvétii)

27 min (s vystraznym majakem zapnutym); 28 min (s vystraznym
majakem vypnutym)

22 min (s reflektorem zapnutym); 26 min (s reflektorem vypnutym)

25 min (s reproduktorem zapnutym); 26 min (s reproduktorem vypnu-

Max. doba viseni

tym)
Celkova doba letu 25 minut (pfi normalnim létani, s rezervou 15% energle v akumulatoru)
Max. ulétnuté vzdalenost 18 km (pfi konstantni rychlosti 50 km/h, za bezvétfi)
Max. rychlost vétru 29-38 km/h
Max. uhel naklonu 35° (S-rezim); 25° (P-rezim)
Max. ihlova rychlost 200%s
Provozni teplota -10°Caz40°C
Systém satelitni navigace GPS+GLONASS

Vertikalni: £0,1 m (se Systémy detekce prekazek); +0,5 m (s GPS)
Horizontalni: #0,3 m (se Systémy detekce prekazek); £1,5 m (s GPS)
2,400-2,4835 GHz

5,725-5,850 GHz

2,4GHz CE: <20 dBm

Presnost viseni

Provozni frekvence

Vyzafeny vykon (EIRP) 5 8GHz CE: <14 dBm

Interni ulozisté 24 GB i
Zaves kamery

Stabilizace | Ttiosa (klopeni, klonéni, boteni)
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Mechanicky rozsah pohybu

Klopeni: -135° az +45°, Boceni: -100” az +100°, Klonéni: -45° aZ +45°

Riditelny rozsah pohybu

Klopeni: -90° az +30°, Boceni: -75" az +75°

Max, rizena rychlost (klopeni) 120%s
Uhlova presnost +0,005°
Systém detekce piekazek
Systém detekce Viesmérova detekce piekazek
Predni: Horizontalni: 40°, Vertikalni: 70°
e Zadni: Horizontalni: 60°, Vertikalni: 77°
Zorny uhel

Spodni: Vpred/vzad: 100° Vileve/vpravo: §3°

Boéni: Horizontalni: 80°, Vertikalni: 65°

Dosah detekce prekazek

Rozsah presného méfeni: 0,5-20 m
Predni | Rozsah oblasti moiné detekce: 20-40 m
Rychlost pro ucinnou detekci: <14 m/s
Rozsah pfesného méfeni: 0,5-16 m
Zadni | Rozsah oblasti moiné detekce: 16-32 m
Rychlost pro Ucinnou detekci: <12 m/s
Horni | Rozsah pfesného méfeni: 0,1-8 m
— Rozsah piesného méfeni: 0,5-11 m
Rozsah oblasti mozné detekce: 11-22 m
Rozsah pfesného méfeni: 0,5-10m
Boéni =
Rychlost pro uéinnou detekei: <8 m/s

Provozni prostfedi

Povrchy s jasné rozlisitelnou texturou a dostateéné osvétleni (>15 lux)

Povrchy s povrchem éasteéné pohlcujicim a castecné odrazejicim a od-
razivosti >20% (jako zdi, stromy, osoby)

Efektivni rozsah rychlosti pro éinnost
senzord

<50 km/h ve vyice 2 m nad zemi

Vyikovy rozsah 0,1-1m
Provozni rozsah 0,5-50 m
Kamera (Mavic 2 Enterprise)
S 1/2,3" Cl':ﬂ 0S ; :
Efektivni pocet obrazovych bod(: 12 megapixelu
Zorny Uhel B3° (24 mm); 48°(48 mm)
Objektiv Ekvivalent 35 mm formatu: 24-48 mm
Clona: f/2,8 (24 mm)}-f/11 (48 mm)
Hloubka ostrosti 0,5 m az =
Video: 100-3200
e i Foto: 100-1600 (Auto), 100-3200 (Manual)
Rychlost elektronické zavérky 8saz 1/8000s
Max. rozmér obrazu 4000x3000

Fotografické rezimy

Jednotlivy zdbér

Davkovy: 3/5/7 snimki

Automaticky expoziéni bracketing (AEB) 3/5 snimk( odstupfovanych
po 0,7EV

Intervalovy (JPEG: 2/3/5/7/10/15/20/30/60 s; RAW: 5/7/10/15/20/30/60 s)

Video rezimy

4K: 3840x2160 24/25/30p

2.7K: 2688x1512 24/25/30/48/50/60p

FHD: 1920x1080 24/25/30/48/50/60/120p
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Rychlost ukladani videa

100 Mby/s

Podporované systémy soubord

FAT32: <32 GB

exFAT: >32 GB

Foto formaty JPEG, DNG (RAW)
Video formaty MP4, MOV (MPEG-4 AVC/H.264; HEVC/H.265)
Podporované SD karty mikroSD aZ 128 GB, vyZadovan UHS-1 tiida rychlosti 3
Provozni teplota -10°C a2z 40°C
HDR HDR, 13 EV
Kamera (Mavic 2 Enterprise Dual)
Termokamera
Senzor nechlazeny VOx mikrobolometr
i Zorny thel: 57°
Oty Clona: f/1.1
Roztec obrazovych bodd 12 ym
Spektralni pasmo 8-14 um

Velikost obrazu

640x480 (4:3); 640x360 (16:9)

Fotografické rezimy

Jednotlivy zabér

Dévkovy: 3/5/7 snimk(

Intervalovy (2/3/5/7/10/15/20/30/60 s)

Video rezimy

640x360 pri 8,7 snimki/s

Pfesnost

Vysoky zisk: max. +5% (typicka)

Nizky zisk: max. +10% (typicka)

Rozsah teplot v zabéru

Vysoky zisk:-10°C az +140°C

Nizky zisk: -10°C a7 +400°C

Foto formaty JPEG

Video formaty MP4, MOV (MPEG-4 AVC/H.264)

Kamera pro viditelné svétlo
1/2,3" CMOS

Senzor . >
Efektivni potet obrazovych bod(: 12 megapixeld
Zorny thel 85°

Obilekt Ekvivalent 35 mm formatu: 24 mm

a Clona: /2,8

Hloubka ostrosti 0,5 m az =
Video: 100-3200 (Auto)

Rozsah 15O

Foto: 100-1600 (Auto)

Max. rozmeér obrazu

4056x3040 (4:3); 4056x2280 (16:9)

Jednotlivy zabér

Davkovy: 3/5/7 snimkdi

FOsagrckE Iy Automaticky expozi¢ni bracketing (AEB) 3/5/7 snimkd
Intervalovy (2/3/5/7/10/15/20/30/60 s)
4K Ultra HD: 3840x2160 30p

Video rezimy 2.7K: 2688x1512 30p
FHD: 19201080 30p

Rychlost ukladani videa 100 Mb/s

Foto formaty JPEG

Video formaty MP4, MOV (MPEG-4 AVC/H.264)

Podporovaneé 5D karty mikroSD az 128 GB, vyZadovan UHS-1 tfida rychlosti 3
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Vysilaé

Provozni frekvence L i ot
5,725-5,850 GHz

Max. dosah (volné prostranstvi, bez | 2.4GHz CE: 5000 m
ruseni) 5,8GHz CE: 1000 m
Provozni teplota 0°C az 40°C

i 2,4GHz CE: <20 dBm
s 5,8GHz CE: <14 dBm
Akumulator 3950 mAh
Proudovy odbér 1800 mA pfi 3,83 V

Podporovana mobilni zafizeni

Tloustka: 6,5-8,5 mm, max. délka 160 mm

Podporované typy USB portd

Lightning, mikro USB (Typ B), USB Typ C

Nabijed

Napajeni 100-240V/50-60 Hz; 1,8 A
. Hlavni: 17,6 V/3,41 A nebo 17,0 /3,53 A
i USB: 5 V/2 A
Napéti 17,6+0,1 V nebo 17,0401V
Jmenovity vykon 60 W
Inteligentni pohonny akumulator
Kapacita 3850 mAh
Jmenovité napéti 154V
Max. nabijeci napéti 176V
Typ akumulétoru LiPo 45
Energie 59,29 Wh
Hmotnost cca297 g
Provozni teplota 5°C az 40°C
Max. pfikon pro nabijeni 80W
Rozsah teplot pro predehfivani -10°C az 6°C
Doba predehfiivani 500 s {(max.)
Vykon predehfivani 55 W
Aplikace
Systém prenosu obrazu OccuSync 2.0
Nazev aplikace DIl Pilot

Kvalita ziveho nahledu

Vysilac: 720p pfi 30 snimcich/s / 1080p pfi 30 snimcich/s

DJI Goggles: 720p pfi 30 snimcich/s / 1080p pfi 30 snimcich/s

DJI Goggles RE: 720p pfi 30 snimcich/s / 1080p pfi 30 snimcich/s

Dopravni zpozdeéni (latence)

120-130 ms (zavisi na okolnich podminkach a mobilnim zarizeni)

Pozadovany operacni systém

i0S 10.0 nebo vyssi

Android 5.0 nebo vysii
M2E Beacon
Rozméry 68x40x27,8 mm
Typ rozhrani USB mikro B
Ptikon pram. 1,6 W
Svitivost 55-157 cd
Maximalni viditelnost 5000 m (pfi istém ovzdudi a vysoké viditelnosti)
M2E Spotlight
Rozméry | 68x60x41 mm
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Typ rozhrani USB mikro B

Prikon max. 26 W

Qsvétleni zorny thel 17°, max. 11 lux na 30 m v pfimé linii
Osvétlena oblast 30m

M2E Speaker

Rozméry 68x55x65 mm

Typ rozhrani USB mikro B

Prikon max. 10W

Hlasitost 100 dB ve vzdalenosti 1 m

Prenosova rychlost 16 kb/s

Kalibrace kompasu
Pied prvnim vzletem, na kazdém novém letovém misté, a kdyZ vas k tomu vyzve hiadeni v aplikaci DJI Pilot nebo
signalizace LED letového indikatoru na modelu, provedte kalibraci kompasu. Kalibrace je nutna, pokud pri létani
venku nastane néktera z nasledujicich situaci:

1. Létate na misté vzdaleném vice nez 50 km od posledniho letového mista.
2. S modelem jste nelétali déle nez 30 dni.

3.V aplikaci DJI Pilot se objevi vystraha tykajici se ruseni kompasu nebo LED letové indikatory na modelu rychle

blikaji stfidavé cervené a Zlute.

A » Kalibraci neprovadéjte v mistech se silnym magnetickym nebo elektromagnetickym polem (v bliz-
kosti kovovych konstrukci, mostu, aut, leseni, na Zelezobetonovych plochach apod.)
- Nenoste u sebe magnetické materidly a zdroje elektromagnetickych poli (klice, magnety, mobilni
telefon apod.),
« Pokud létate v mistnosti, kalibrace kompasu neni nezbytna.

Provedeni kalibrace

Pro provedeni kalibrace si zvolte otevieny prostor.

1.V aplikaci DJI Pilot klepnéte na ikonu Stavu systém( modelu a zvolte ,Calibrate” pro provedeni kalibrace. Poté
se fidte pokyny na obrazovce.

2. Model drzte ve vodorovné poloze a otocte se s nim o 360° ve vodorovné roving, LED letové indikatory se roz-
sviti neprerusovanym zelenym svitem,

3. Model drzte ve svislé poloze, pridi mifici kolmao dolii a otocte jej o 360°

4. Pokud LED letové indikétory blikaji éerveng, kalibrace se nezdafila. Pfesunte se s modelem na jiné misto a
kalibraci opakujte,

Horizontalni kalibrace

Vertikalni kalibrace

_-‘Q'_ - Model je schopen vzlétnout bezprostiedné poté, co byla Uspésné provedena kalibrace kompasu.
LA Pokud s modelem nevzlétnete do tfi minut po dokonéeni kalibrace, je moiné, Ze se objevi vystraha
rudeni kompasu, zatimco je model na zemi. Pokud k tomu dojde, signalizuje to, Ze stavajici misto
neni vhodné pro létani s modelem v dasledku pfilis vysokého magnetického rudeni.
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Aktualizace firmwaru

Pro aktualizaci firmwaru modelu poutijte aplikaci DJI Pilot nebo obsluzny software DJI Assistant 2 pro Mavic,

Pouziti aplikace DJI Pilot

Kdyz k vysila¢i nebo modelu pripojite mobilni zafizeni s aplikaci DIl Pilot, budete upozornéni, jakmile je k dis-
pozici nova verze firmwaru. Pro provedeni aktualizace vase mobilni zarizeni pripojte k internetu a dale se ridte
pokyny na obrazovce. Pamatujte, Ze irmware neni mozné aktualizovat, pokud vysila¢ neni sparovan a spojen s
modelem.

Pouziti DJI Assistant 2

Pro piipojeni modelu k poéitaéi pro aktualizaci firmwaru se pouziva USB-C port.

Pii aktualizaci firmwaru pomoci programu DJI Assistant 2 pro Mavic postupuijte nasledovné:

1. Model méjte vypnuty; model pripojte k pocitaci prostrednictvim mikro USB portu a mikro USB kabelu.
2. Model zapnéte.

3. Spustte DJI Assistant 2 pro Mavic a prihlaste se k vasemu uétu DJI.

4, Zvolte ,Mavic 2" a kliknéte na ,Firmware Updates” v levém panelu.

5, Zvolte verzi firmwaru, na kterou si prejete aktualizovat.

6. Vyckejte na stazeni firmwaru a automatické spusténi aktualizace.

7. Po dokonéeni aktualizace firmwaru mode| restartujte vypnutim a opétovnym zapnutim.

A - Dbejte, aby byl model k pocitaci pfipojeny dfive, nez jej zapnete.
» Aktualizace firmwaru zabere asi 15 minut. Je normalni, Ze zavés kamery ochabne, LED letovy indika-
tor blika a model se restartuje. Vyckejte, prosim, trpélivé, aZ je aktualizace dokoncena.

- Ujistéte se, ze pocitac ma funkéni internetové pfipojeni.

= Ujistéte se, Ze Inteligentni pohonny akumulator je nabity aspon na 50% a akumulator vysilace aspon
na 30%,

- Bé&hem aktualizace model neodpojujte od pocitace.

- Z bezpelnostnich divodd vidy aktualizujte firmware na nejnovéjii verzi, jakmile se v aplikaci DJI
Pilot objevi upozornéni, Ze nova verze je k dispozici.

« Upozornéni na aktualizaci vas bude Zadat, abyste aktualizaci provedli ihned nebo nejpozdéji bé-
hem tfi dni. Pokud se rozhodnete ignorovat aktualizaci firmwaru, budete pozidani, abyste prijali
prohlaseni, které se zobrazi v aplikaci. Dale jste srozuméni a souhlasite s tim, ze vase - véetné, ale
nejenom - data letoveé telemetrie a zaznamu o provozu mohou za urcitych podminek byt nactena a
spravovana na DJI uréenem serveru.

« Po aktualizaci mize dojit ke zruseni sparovani vysilace a modelu. Po aktualizaci provedte znovu
parovani vysilace a modelu.

« Pred provedenim aktualizace firmwaru zkontrolujte viechna zapojeni a z motort odmontujte vrtule.
Model nebo vysila¢ neodpojujte od pocitace nebo internetu, kdyz aktualizujete firmware.

Informace na LCD displeji vysilaée

Provozni stav vysilace

BAT xx PCT Stav nabiti vysilacového akumulatoru
SHUTDOWN _ Vysilaé se vypina

CHARGING _ Probiha nabijeni vysilace

USB PLUGGED Mavic 2 je pripojen k poditaci

FC U-DISK Letova fidici jednotka nacita data
UPGRADING Probiha aktualizace firmwaru
BINDING Probiha parovani modelu s vysilacem
Pred letem

CONNECTING_ Vysilac se pfipojuje k modelu

SYS INITING Probiha inicializace systému

READY TO GO Maodel je pfipraven ke vzletu

Letové rezimy

GPS MODE Rezim P-GPS

OPTI MODE Rezim P-OPTI
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ATTI MODE ReZim P-ATTI

SPORT MODE Rezim Sport

TRIPOD T-rezim (Trojnozka)

Letové stavy

TAKING OFF Probiha vzlet

LANDING Probiha pristani

GOING HOME Automaticky navrat na Misto vzletu
MAX ALT. Model dosahl maximainiho limitu vysky
MAX RADIUS Model dosahl maximélniho limitu vzdalenosti
OBSTACLE Byla detekovana pfekazka

NO FLY ZONE Model se nachazi v bezletové z6né
Inteligentni letové rezimy

APAS | Pouziva rezim APAS

Systémova varovani a chybova hlaseni

SYS WARNING+CHECK APP | Systémové varovani. Vice informaci v aplikaci DJI Pilot.

UNACTIVATED+CHECK APP | Model nebyl aktivovan. Vice informaci v aplikaci DJI Pilot.

MAG INTERF+CHECK APP | Chyba (ruseni) kompasu. Vice informaci v aplikaci DJI Pilot.

BATTERY ERR+CHECK APP | Chyba akumulatoru. Vice informaci v aplikaci DJI Pilot.

SD ERR+CHECK APP Chyba mikro SD karty. Vice informaci v aplikaci DJI Pilot.

CALIBRATING Kalibrace IMU/Model nebyl restartovan po dokonceni kalibrace.

STICK ERR+RE-CTR STCK Krizovy ovladac neni ve stiedu. Vrat'te jej do stiedu.

WHEEL ERR+RE-CTR WHEL | Levy knoflik na vysiladi neni ve stiedu. Vrafte jej do stiedu.

STICK ERR Chyba kfizovych ovladac(i. Provedte kalibraci kiizovych ovladaci v aplikaci DJI Pilot.

MECH ERR Chyba vysilace. Provedte kalibraci vysilace v aplikaci DJI Pilot. Pokud problém pretr-
vava, obratte se na technickou podporu DJI.

SD FULL MikroSD karta je plna.

NO PROP Nejsou namontovany vrtule.

BAT TEMP HI Teplota Inteligentniho pohonného akumulatoru je prilis vysoka.

BATTERY ERR Chyba Inteligentniho pohonného akumulatoru.

BAT TEMP LO Teplota Inteligentniho pohonného akumulatoru je pfilis nizka.

LOW BATTERY Inteligentni pohonny akumulator je vybity.

RC LOW BAT Vysilacovy akumulator je vybity.

NO RC SIGNL Doslo ke ztraté signalu z vysilace.

RC TEMP HI Teplota vysilace je piilis vysoka.

NO RTH Automaticky navrat na Misto vzletu RTH neni moiny.

Recyklace (Evropska unie)

Elektricka zarizeni opatfena symbolem predkrtnuté popelnice nesméji byt vyhazovana do bézného domaciho
odpadu, namiste toho je nutno je odevzdat ve specializovaném zafizeni pro sbér a recyklaci.

V zemich EU (Evropské unie) nesméji byt elektricka zafizeni vyhazovana do bézného domaciho odpadu

(WEEE - Waste of Electrical and Electronic Equipment - Likvidace elektrickych a elektronickych zafizeni, S :
smérnice 2012/19/EU). Nezadouci zafizeni muzete dopravit do nejbliziiho zafizeni pro sbér nebo recy- /o'
klacniho stfediska. Zafizeni poté budou likvidovana nebo recyklovana bezpecnym zplisocbem zdarma.
Odevzdanim nezadouciho zafizeni miZete ucinit dalezity prispévek k ochrané zivotniho prostredi.

Prohlaseni o shodé CE (Evropska unie)

Timto SZ DJI TECHNOLOGY Co. Ltd. prohlasuje, Ze typ radiového zafizeni: DJI Mavic 2 Enterprise, Mavic 2 Enter-
prise Dual a dalsi zafizeni s nimi dodavana jsou v souladu se smérnici 2014/53/EU.

Uplné znéni EU prohladeni o shodé je k dispozici na této internetové adrese:
http//www.dji.com/euro-compliance nebo www.stablecam.com/doc/ .

Toto radiové zafizeni 2.4GHz/5,8GHz je mozno pouzivat bez piedchozi registrace nebo individualniho
schvalovani ve véech zemich Evropské unie.
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